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Politica de Garantia de Precision Planting

Garantias, Renuncias y Limitacién de Recursos:

Estos términos y condiciones constituyen el acuerdo completo entre las partes del mismo y no existen garantias,
oral, o de otros acuerdos o entendimientos, salvo que se estipule expresamente.

Precision Planting garantiza que todos los productos, equipos y mercaderias instalados en la sembradora, estdn
libres de defectos de material y mano de obra. El término de la garantia aqui mencionado estara limitado a un (1)
afio a partir de la fecha de venta por Precision Planting. Esta garantia sélo se extiende al distribuidor si esta garantia
es adecuadamente presentada al cliente. Con respecto al producto 20/20 SeedSense, AirForce, RowFlow, vDrive y
DeltaForce la garantia aqui mencionada sélo se aplicara si estos productos estan debidamente registrados por el
Distribuidor o la Fabrica.

Las celdas de carga cuyo cddigo de producto es 725580/ 725581, pueden sufrir defectos en su funcionalidad debido

a alteraciones severas y/o bruscas en la superficie a sembrar. Considere que estas alteraciones bruscas en el
terreno pueden originar fallas prematuras en las celdas de carga.

Estos términos y condiciones constituyen el acuerdo completo entre las partes del mismo y no hay garantias, oral, o
de otros acuerdos o entendimientos, salvo que se estipule expresamente. La garantia aqui mencionada no se
extiende a los costos y dafios que no sean uno de los productos mencionados, los cuales Precision Planting elegird a
su entera discrecion: sustitucidn, reparacion o reembolso del precio de compra.

Precision Planting no ofrece ninguna otra garantia de ningln tipo, expresa o implicita.

PRECISION PLANTING DESCONOCE CUALQUIER GARANTIA EXPRESA O IMPLICITA DE COMERCIALIZACION O
IDONEIDAD PARA UN PROPOSITO PARTICULAR. NO HAY GARANTIAS QUE SE EXTIENDEN MAS ALLA DE LA
DESCRIPCION EN LA PRESENTE.

Precision Planting NO ES RESPONSABLE POR DANOS CONSECUENTES DE CUALQUIER NATURALEZA, incluyendo sin
limitacién la pérdida de rendimiento, costo de resiembra, suministros y otros gastos. Precision Planting NO ES
RESPONSABLE POR DANOS ACCIDENTALES de cualquier naturaleza, incluyendo, sin limitacién, los gastos de
diagndstico e instalacion, gastos de viaje y los gastos de envio. Las limitaciones de recurso citados aqui se aplican a
cualquier medida del cliente, si dicha accidn se basa en lagarantia.

Algunos estados o jurisdicciones no permiten la exclusidn o limitacion de garantias implicitas, dafios incidentales o
consecuentes, de modo que las limitaciones o exclusiones anteriores pueden no aplicarse en su caso.
Responsabilidad:

El Cliente asume toda la responsabilidad por los dafios producidos por accidentes causados o incurridos en el
transporte de dicho equipo. El Cliente se compromete a indemnizar y mantenerindemne a Precision Planting, sus
funcionarios, agentes y empleados, de cualquier dafio y / o responsabilidad a cualquier persona, sea quien sea, que
surja como resultado del uso, almacenamiento o transporte de dichos equipos por el cliente o cualquier otra
persona, mientras que el equipo se encuentre en la custodia del cliente. El cliente reconoce haber recibido el
equipo en buenas condiciones. En caso de accidente con dicho equipo, el Cliente remitira sin dilacién a Precision
Planting un informe completo por escrito, con nombres y direcciones de los testigos y las partes involucradas y el
Cliente deberd hacer todos los informes requeridos por la ley. El Cliente se compromete a revisar y seguir las
instrucciones de seguridad publicados en el manual del producto.

Aviso de No Renuncia:

El hecho de que Precision Planting, en cualquier momento, insista en el estricto cumplimiento por parte del Cliente
de los pactos, condiciones y / o términos de este acuerdo, no se interpretard como una renuncia al derecho de
Precision Planting para exigir el cumplimiento estricto de todos los pactos, condiciones y / o términos del mismo.Las
notificaciones de requerimiento de cumplimiento estricto no serdn de aplicacion por parte del Cliente.

Eleccidn de la jurisdiccidn:

Cualquier controversia o reclamo que surja de o esté relacionada con esta Politica, o en relacién con un producto
regulado por la presente Politica, se regiran por la leyes de la Republica Argentina con competencia de los
Tribunales Ordinarios en lo Comercial de la Capital Federal.
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Informacion de Seguridad

[>

’>

BB B
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Siempre lavese las manos después de trabajar con equipamiento agricola y antes de comer,
beber, fumar, masticar, etc.

Siempre utilice elementos de proteccion personal adecuados para cualquier tarea. Ejemplos:
guantes al manipular materiales filosos o abrasivos, proteccidn ocular al manipular contenidos
o sistemas bajo presiéon (hidrdulica, neumatica, agua). Careta, guantes y ropa de soldar al soldar
o sopletear.

Antes de trabajar bajo o a nivel del suelo con cualquier equipamiento, sujete la maquinariapara
gue no se mueva, por operacién accidental del usuario o accidentalmente. Esto deberia
comprender etiquetas de bloqueo en la bateria, extraccidon de la llave de encendido, sefiales de
“No Operar” ubicadas en lugares claves, y frenos para ruedas si es necesario.

Cuando trabaje en el sistema hidraulico de un implemento, los componentes suspendidos bajo
este sistema pueden caerse de repente. Si esta trabajando en o alrededor del implemento en
ese momento puede resultarle en dafios serios. Si es posible baje el implemento al suelo antes
de comenzar a trabajar. Alternativamente, use aparatos de sujecién mecanicos para asegurar
cualquier componente en su posicidn levantada.

Los equipos agricolas pueden haber estado expuestos a diversos tipos de quimicos. Cualquier
quimico o sus residuos deben ser removidos de la sembradora antes de comenzar a trabajar.
Obedezca todas las sefales y carteles existentes (nuevos y originales) asi como también las
etiquetas de atencién y cuidado en el equipamiento.

Mientras trabaje sobre o alrededor del equipamiento que estd o estuvo funcionando, varios
componentes pueden tomar altas temperaturas. Para prevenir heridas y/o quemaduras
severas, deje que los componentes se enfrien correctamente antes de trabajar en o alrededor
de ellos.

Evite usar ropa suelta, cadenas, sogas, llaveros, pulseras o collares alrededor del equipamiento,
con especial atencién a partes en movimiento.

Dirija y fije todos los cables y conexiones para evitar pellizcos o dafios. Esto puede resultar en
cortocircuitos inesperados yshocks.

Utilice extremo cuidado mientras trabaje con sistemas presurizados (agua, aire, aceite). Libere
toda la presion del sistema antes de desconectar lineas, acoples, etc. Utilice un trapo u otra
obstruccion para desviar posibles salpicaduras cuando desconecte mangueras, conexiones,
acoples, respiraderos, tanques, etc. Utilice siempre guantes. NUNCA use las manos desnudas.

Los aparatos y componentes eléctricos pueden contener alto voltaje y deben mantenerse secos,
limpios y cerrados, No hay componentes reparables en esta unidad. No abra nunca el monitor
ni los médulos AirForce, RowFlow, o Smart Connector. La apertura de estos componentes debe
ser realizado por personal capacitado.

Para la operacidn del sistema de pulmones neumaticos AirForce, siga las siguientes medidas de
seguridad:
eAseglrese de que no haya personas cerca de las unidades de siembra, y que todos los
componentes estdn en su lugar y debidamente sujetados y ajustados.
eUtilice extremo cuidado, los pulmones neumaticos ejercen grandes fuerzas.
*NO remueva ni desconecte lineas de aire cuando estan bajo presién, pueden provocarse
dafios severos.
*NO toque el compresor mientras estd funcionando o enseguida después, puede causar
guemaduras severas.
*NO deje el compresor funcionando cuando no esté atendido.
Siga el programa de mantenimiento y las recomendaciones de uso.
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Configuracion de GPS

Para que el sistema 20/20 RowFlow controle adecuadamente embragues de corte de secciones y motores hidraulicos,
es necesario ingresar las medidas exactas relacionadas a la ubicacion del GPS respecto a la sembradora y el tractor. Si
no las ha ingresado anteriormente al momento de configurar el monitor SeedSense 20/20, por favor dirijase al
Manual de Operacidn SeedSense 20/20 y siga las instrucciones.

Configuracion Motor/es de Mando

El sistema 20/20 RowFlow puede, con un Mddulo RowFlow (MRF), controlar tres motores hidrdulicos PWM (solo
uno de fertilizante granular). Para controlar mas de tres motores, sera necesario un MRF secundario. Paraconfigurar los
motores hidrdulicos PWM, vaya a la pdgina Configuracion RowFlow. Desde la pantalla principal, presiones Ajustes,
luego seleccione la solapa Sistemas, y presione el botén RowFlow. Arriba, en la pantalla de Configuracién RowFlow,
presione el botén Configuracidon Motor.

Ajustes de Row Flow

Informacion de la  Configuracion Configuracién Desfasajes

Motor Corte Secciones GPS

Direccio
MRF

Atras

Mator 1 Mator 2

Configuracion de Motor PWM

La pantalla de Configuracion de Motor de Mando incluye toda la informacién relacionada a la configuracién de los
motores de mando. Es posible configurar hasta tres motores de mando PWM o dos motores de mandoseriales.

Configuracién Motor de Mando

Fuente Primaria| Calibracion

Paso 1_ EStadO de Control Sensor de Levante de Velocidad del Motor Estado del Radar
Para comenzar con la configuracién del Motor N°1, presione el | _ops |

, Entrar
botdn negro Motor de Mando 1. Motor de Mando 1 Motor de Mando 2

Deshabilitado Deshabilitado

Motor de Mando 3 Motor Serial 1 Motor Serial 2
Deshabilitado Deshabilitado Deshabilitado




Paso 2: Estado de Control

Seleccione “Sembrando” si el motor dard mando al ejede
los dosificadores, o bien seleccione “Granular” si el motor
dard mando al eje de fertilizante granular.

Paso 3: Seleccione las Hileras mandadas por el motor

A seguir, seleccione cudles hileras de la sembradoraseran
mandadas por le motor de mando 1. Estas pueden ser
Todas, Pares, Impares, Derechas, Izquierdas, o Lista.
Cuando seleccione Lista, definira cudles hileras noseran
controla das por éste motor tocando sobre los nimeros
de hilera de modo que quede una “X” sobre ellas. Cuando
finalice de seleccionar las hileras, presione Entrar.

Paso 4: Seleccione la marca delmotor
Ahora seleccione la marca del motor hidraulico
presionando el boténapropiado.

Estado de Control

Deshabilitado Sembrand

Liquido

lzquierda

Granular

Impar

Derecha

gurac Mando Motor 1 M

’ .

Volver a
Configuracion|
de Motor

Ninguno

Volver a
Configuracion
de Motor

figuraci ndo Motor 1

Seleccione Marca del Motor

Precision
Planting

(100 pulsos, 150 Hz)

CNH

(360 pulsos, 150 Hz)

Agco

(360 pulsos, 150 Hz)

John Deere
(360 puisos, 175 Hz)

Great Plains
(360 puisos, 150 Hz)

A Medida

Kinze
(360 pulsos, 150 Hz)

Dickey
John
(360 pulsos, 150 Hz)

Volver a
Configuracion
de Motor




Paso 5: ConfirmarConfiguracion
Ahora revise y confirme la configuracién del motor de
mando 1.

Nota: Repita pasos 1 - 5 para motoresadicionales

r de Mando

Sensor de Levante Fuente Primaria|  Calibracion
de Velocidad del Motor

caiibrado I oPs | no calibrado || calibrado

Motor de Mando 2
Deshabilitado

Estado del Radar

Motor de Mando 1
Surcos Marca

Cross I re

Motor de Mando 3
Deshabilitado

Motor Serial 2
Deshabilitado

Motor Serial 1
Deshabilitado

Calibracion del Sensor de Levante

Paso 1: Calibracion del Sensor de Levante

Para comenzar con la calibracién el sensor de levante
presione el boton SENSOR DE LEVANTE en la esquina
superior izquierda en la pagina Configuracion Motorde
Mando.

Paso 2: Correr Calibracién
Presione el botdn a la derecha “Correr Calibracion” para
iniciar el proceso.

Configuracién Motor de Mando

Sensor de Levante ‘uente Primaria|  Calibracion
de Velocidad del Motor

Motor de Mando 1
Deshabilitado

Estado del Radar

Calibrado

Motor de Mando 2
Deshabilitado

Motor de Mando 3
Deshabilitado

Motor Serial 2
Deshabilitado

Motor Serial 1
Deshabilitado

del Sensor de Levante

Calibracion Entrar
Completada

Correr

Estado Actual: Calibracion

Valores Cal

Porcentaje Actual:

..

Entrada de
Valor

) Manual
Bajado Levantado
Porciento Porciento

o0 I w0 |

Porcentaje
Sembrado



Paso 3: Calibracion del Sensor de Levante - Bajada
Asegurese de que la sembradora esté completamente
clavada. Presione el botén negro grande en el medio
de la pantalla para calcular el porcentaje bajada.

Paso 4: Calibracion del Sensor de Levante - Levantada
Ahora levante la sembradora completamente. Presione
el botdon negro grande en el centro de la pantalla para
calcular el porcentajelevantada.

Paso 5: Calibracion del Sensor de Levante - Sembrando
Por dltimo, baje la sembradora hasta la altura de
conexion de mando. Presione el botdn negro grande en
el centro de la pantalla para calcular el porcentaje
sembrando. Presione Entrar cuando haya completadola
calibracién.

Calibracion del Sensor de Levante

Abortar
Calibracién

Presionar con la Sembradora
Completamente Bajada

Entrada de
Valor
Manual
Sembrando

Bajado Levantado

Porciento Porciento Porciento E

Calibracion del Sensor de Levante

Abortar
Calibracién

Presionar con la Sembradora
Completamente Levantada

Entrada de
Valor
) Manual
Bajado Levantado Sembrando

Porciento Porciento Porciento E

Calibracion del Sensor de Levante

Abortar
Calibracion

Presionar con la Sembradora a
la Altura de Conexion del Mando

Entrada de
Valor
) Manual
Bajado Levantado Sembrando

Porciento Porciento Porciento E




Fuente Primaria de Velocidad

Fuente Primaria de Velocidad

El segundo botén en la parte superior de la pagina
Configuracién Motor de Mando designa la fuente
primaria de velocidad. La misma debe estar configurada
como GPS. Si no lo estd, presione el botdn y seleccione
GPS. En caso de tener una sefial deficiente de GPS, podra
seleccionarse el Radar como fuente primaria.

Calibracion de Motor PWM

iguracién Motor de Mando

Fuente Primaria de Velocidad

Entrar

Ajuste
Curva

Paso 1: Calibracion del Motor

Para calibrar los motores, presione el botdn
CALIBRACION DEL MOTOR en la pantalla Configuracion
Motor de Mando.

Esta pantalla listara los motores que haya configurado
con la relacién y la demora de parada. Para calibrar los
motores, presione CORRER CAL a la derecha de la
pantalla.

Paso 2: Preparese aSembrar

Para calibrar los motores, asegurese de contar con
presién hidraulica en o los motores, semilla (por lo
menos 200) en por lo menos cuatro hileras por motor,y
vacio. Es importante notar que la calibraciéndebe
realizarse con un cultivo de planteo, como porejemplo
maiz. Los resultados pueden ser inexactos con uncultivo
no planteado como por ejemplo soja.

No es necesario volver a calibrar el motor al cambiar de
cultivo.

Configuracion Motor de Mando

Sensor de Levante Fuente Primaria Calibracion
de Velocidad del Motor

m No calibrado

Motor de Mando 1 Motor de Mando 2
Surcos Marca Deshabilitado

TN B

Estado del Radar

Entrar

Motor de Mando 3 Motor Serial 1 Motor Serial 2
Deshabilitado Deshabilitado Deshabilitado

Calibracion del Motor

Preparese a Sembrar

- Presién Hidraulica en el MotorPor favor ingrese una opcién valida.- S|
- Presion de Vacio (si corresponde)

Presione para Continuar

NOTA:

La Calibracion DEBE realizarse con Maiz
Los resultados seran inexactos con Soja



Paso 3: Calibraciéon de Motores

Antes de proceder, aseglrese de que la linea de mando
estd despejada, y que no haya nadie trabajando en la
linea de mando, cerca de los motores, o en los
dosificadores. Para calibrar, levante y sostenga los
interruptores de Auto Carga como muestra en la
pantalla, para comenzar el proceso.

Paso 4: Calibracion Completada

Una vez que la calibracidn esté completa, se mostraran
los valores de calibracion para cada motor
configurado y en el sector inferior de la pantalla se
mostrard que la calibracién esté completa. Si hay mas
de tres motores

(Utilizando un Médulo RowFlow secundario), presione el
botdn MAS en el lado inferior derecho de lapantalla

y repita el proceso con esos motores. Presione ENTRAR
cuando haya finalizado para volver a la pantalla
Configuracion Motor de Mando.

Calibracion del Motor

ADVERTENCIA: El Motor va a Girar!

Aseglrese de que el mando
esté despejado

Cancelar

Levante y sostenga
interruptores Auto Carga
para comenzar el proceso

A

Calibracion del Motor

Motor 1 Motor 2 Motor 3

Relacion de Transmisi

82,800

Correr Ca
Semilla

Demora de Parada

Calibracion de Motor de Fertilizante

Debido a la inexistencia de sensor de fertilizante, es necesario utilizar el sistema 20/20 para calibrar la dosis a aplicar.
El proceso de calibracidon consiste en determinar la constante que representa la cantidad de fertilizante (en gramos)
por revolucion de motor. Para completar el proceso es necesario una balanza y recipientes para juntar el fertilizante.

Configuracién Motor de Mando

Fuente Primaria  Calibracion
de Velocidad del Motor

m No calibrado

Motor de Mando 1 Motor de Mando 2
Surcos Marca surcos Marca

[roses B vr [ roruer e

Sensor de Levante Estado del Radar

Paso 1: Calibracion del Motor

Para calibrar el motor de fertilizante, presione el botén
CALIBRACION DEL MOTOR en la pantalla Configuracién
Motor de Mando.

En este caso, vemos que el Mando del Motor 2 es el que
comandara el eje Granular (Fertilizante).

Dosis Predetermi

Motor Serial 1
Deshabilitado

Motor de Mando 3
Deshabilitado

Motor Serial 2
Deshabilitado
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Calibracion del Motor

Paso 2: Verificar relacién de transmision

En la parte superior se encuentra el dato de la relaciéon
de transmision. La misma se calcula como el numero de
revoluciones del motor para hacer girar una vuelta del
eje de fertilizante. Es IMPORTANTE que sea el valor
correcto, en caso de dudas cuente el nimero de dientes
del engranaje del motor, del eje e intermediarios (si hay)
y calcule la relacion.

Motor 1 Motor 2

Relacion de Transmisi Relacion de Transmisi

Demora de Parada Rel. de Trans. Fertiliz

RowFlow Liquid Motor Calibration
Paso 3: Correr Calibracion

. L. L Rel. de Trans. Fertiliz
Haga clic en el recuadro “Relaciéon de Transmisién P P
Fertilizante” y luego en el botén “Correr Cal Fertilizante” 6,900 e e
revolucion completa del sistema.
sobre el margen derecho de la pantalla.

Para calcular la Relacion Fertilizante
use el botén Corre
derecha. Capture el
caido y midalo.
la cantidad recogi
nimero de revoluciones.

Numero real de revoluciones
del motor en la dltima calibracién

Paso 4: Numero de revoluciones y RPM del Motor

Configure el nimero de revoluciones (se recomienda RowFlow Liquid Motor Calibration

entre 20 y 50), y las RPM (se recomienda 100 rpm) del

motor antes de iniciar la calibracién. Prepérese a Sembral'

- Presion Hidraulica en el Motor

- Salida de la bomba capturado en un recipiente N

de Revol

Presione para Continuar RPM
Motor

NOTA:

Ajuste el numero de revoluciones (a la derecha) si la
cantidad es demasiado pequefia para ser medida
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RowFlow Liquid Motor Calibration

ADVERTENCIA: El Motor va a Girar!

Paso 5: Preparacion de la sembradora

Desprenda todas o algunas de las mangueras de
fertilizante, luego coloque un recipiente debajo de cada
una para juntar el fertilizante. Verifique que no haya nadie
trabajando en la sembradora y que los mandos se
encuentren libres para girar.

Aseglrese de que tiene alimentacién de aceite hidrdulico Cancelar
en los motores de mando y presione el recuadro grande 2

en el centro de la pantalla para continuar. Levante y g Continte sosteniendo

Asegurese de que el mando
esté despejado

sostenga las teclas de auto-carga. interruptores Auto Carga
Los motores giraran la cantidad de vueltas indicadas, y 59% Completado
luego, la pantalla le indicard la cantidad de revoluciones
reales que gird el motor.

Paso 6: Calculo del valor de la constante

Tome las bolsas de fertilizante y péselas con una balanza.
Divida el peso total en gramos por la cantidad de surcos
pesados, y multipliquelo por la cantidad de surcos totales.
Ese es el peso total que tird la sembradora para el numero
de revoluciones indicadas. Divida ese valor por la cantidad
de revoluciones que giré el motor.

En resumen:
Constante Calibracion = peso en gramos de todos los surcos
(gramos/revolucion de motor) cantidad de vueltas en la calibracién

Finalmente, ingrese el valor de la constante en el recuadro “Relacion Liquido”

RowFlow Liquid Motor Calibration

Ingrese aqui el valor de la constante Rel. de Trans. Fertiliz

= La Relacién Granular es el nimero d
¥ H toda la siembra) por una
Numero real de revoluciones en la revoluctin cnmleis ol sotema.

ultima calibracion

Para calcular la Relacion Fertilizante

use el boton Correr Cal a la Correr Cal

derecha. Capture el fertilizante Fertilizante
caido y midalo. Divida
la cantidad recogida por el
nimero de revoluciones.

Numero real de revoluciones
del motor en la dltima calibracion

NOTA: Controle periédicamente el valor de la constante. Tenga en cuenta que el peso especifico de los fertilizantes
puede variar, con lo cual el valor de la constante cambia.

Verifique que todos los dosificadores de fertilizante estén en buen estado y que la cantidad entregada por cada uno
sea homogénea en todos los surcos de lasembradora.
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Calibracion del Radar

Paso 1: Calibracion del Radar

Para calibrar el radar, presione el botén Estado delRadar
gue se encuentra en la esquina superior derecha dela
pantalla Configuracion Motor de Mando.

Paso 2: Comenzar la Calibracion delRadar

Sera necesario que maneje el tractor en linea recta auna
velocidad de por lo menos 6.5 km/hr por 90 metros.
También sera necesario contar con buena recepcion de
sefal GPS durante la calibracién. Cuando estélisto,
comience manejando el tractor y presione el botén negro
Comenzar Calibracién que esta en el centro de la pantalla.

Paso 3: Calibracion

Mientras la calibracién esté en proceso, se informara la
distancia recorrida en el sector inferior de la pantalla. Si
necesita reiniciar la calibracion presione el botén
Cancelar.
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iguracién Motor de Mando

Fuente Primaria| Calibracion
de Velocidad del Motor

Sensor de Levante Estado del Radar

Motor de Mando 2
Deshabilitado

Motor de Mando 1
Surcos Marca

TN N

Motor Serial 2
Deshabilitado

Motor Serial 1
Deshabilitado

Motor de Mando 3
Deshabilitado

Calibraciéon Radar

Para calibrar el radar, el tractor
deber estar andando derecho
a una velocidad constante de
6.5 km/hr o mayor por unos 100 metros
Se requiere buena recepcion del GPS!

Presione para Comenzar la Calibracion

Entrada de
Valor
Manual

Pulsos
por Metro

87,63

Calibracion Radar

Calibrando
Toque para Cancelar

Distancia
Recorrida

Atras

DEEEE O




Paso 4: Calibracion Completada

Cuando se haya completado la calibracién, se mostrara
en pantalla el valor de calibracidn en pulsos por metro.
Presione Entrar para volver a la pantalla Configuracion
Motor de Mando. Ahora los motores de mando
guedaron configurados, calibrados, y listos parausar.

Calibracion Radar

Calibracion
Completada

Manual

Pulsos
por Metro

87,63

Configuracion Corte de Secciones

El sistema 20/20 RowFlow puede, con un Mddulo RowFlow (MRF), controlar hasta 24 salidas de corte. Estas salidas
pueden ser hileras individuales o combinaciones de hileras, dependiendo de cdmo esta disefiada la sembradora. Para
controlar mas de 24 secciones de corte, sera necesario un MRF secundario. Para configurar el corte de secciones, vaya
a la pagina de Configuracion RowFlow: desde la pantalla principal, presione Ajustes, luego seleccione la solapa
Sistemas, y presione el botdon RowFlow. En el sector superior de la pantalla, presione el boton Control de Secciones.

Paso 1: Configuracion Corte Secciones

Para configurar el corte de secciones, vaya a la pagina de
Configuracién RowFlow: desde la pantalla principal,
presione Ajustes, luego seleccione la solapa Sistemas, y
presione el botén RowFlow. En el sector superior de la
pantalla, presione el boton Control de Secciones.

Paso 2: Tipo deControl

Para comenzar configurando el control de secciones,

es necesario seleccionar el tipo de control. Presione el
botdn Tipo de Control en el borde superior izquierdo de
la pantalla Configuracién Control deSecciones.
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Ajustes de Row Flow

Configuracion Configuracién
Motor Corte Secciones

Informacién de la

161 52

Desfasajes
GPS

Direcci6
MRF

Motor 1

Configuracion Secciones de Corte

Estado de Patrén de
la Calibracion Cobertura

Numero de Surcos

Namero de

Tipo de Control e

Eléct-Estandar|

Seccion Namero Surcos en la Seccién

Atras

DO EINCIE



Paso 2: Tipo de Corte Tipo de Corte de Secciones
Ahora seleccione el tipo de control para el sistemade
corte. Elija Desactivado si no desea control de
secciones, Embragues Surco si la sembradora cuenta

con embragues para el control de las lineas de -
Deshabilitado mbragues

siembra, o Apagado Corte Hidrdulico, si se van a Surco
utilizar los motores de mando para corte de

secciones (en caso de no contar con embragues en la Transmisién Aﬁzgg‘:"’
sembradora). Si selecciona esta ultima opcidn, sera LB Hidraulico

necesario configurar primero los motores de mando.
La opcion Transmision Desconectada no aplica para
las sembradoras existentes en Argentina.

Tipo de Corte de Sec
Paso 3: Configuracion Embragues Surco
(Sembradora con embragues)
Elegir el tipo de embrague que sera controlado, si es de
aire (Tru-Count) o Eléctrico (resto de las opciones)
Seleccione una de las opciones de embrague eléctrico
dependiendo del arnés utilizado. Si la sembradora posee

Embragues de Aire Embragues Eléctricos

Tru-Count Neumatico Harnés Ag Leader Doble Surco

el arnés base RowFlow seleccione la opcién de la sctri )

- - P P .. Em‘g;i‘.ﬂ;ﬁiﬂ%ﬁf{,}“s Embragues Eléctricos

izquierda Embragues Eléctricos John Deere, Precision Cableado Precision Planting Harnés Ag Leader Doble punta
. Cableado Ag Leader Surco Simple

Planting y Ag Leader.

En caso de asignar manualmente los pines de salida del Embragues Eléctricos Embragues Eléctricos

cableado a cada embrague, seleccione la opcién Harnés de Unién (727176) Configuracién a Medida

Embragues Eléctricos Configuracion a Medida.

Secciones de Corte

Numero de Estado de Patron de
Secciones la Calibracién Cobertura

Paso 4: Numero de Secciones
Ahora presione el botén NUMERO DE SECCIONES en la
fila superior. Seleccione el nimero de secciones de corte
gue va a controlar. Si seleccioné Corte de Motores de 14
Mando como estilo de control, el nUmero de seccionesva
a ser igual a la cantidad de motores de mando configura-
dos y no podra ser modificado.

Tipo de Control

Seccion Namero Numero de Surcos Surcos en la Seccién

5-8

Paso 5: Asignar Surcos a Secciones

Ahora debera asignar los surcos a las secciones. Puede
™ . . . Secciones la Calibracién Cobertura

utilizar la flecha a la izquierda o derecha del nimero de

surcos para configurar el nimero de hileras en cada

seccion. Esto también comenzard a auto rellenar los Seccion Numero  Numero de Surcos  Surcos en la Seccién

numeros de hilera en la columna “Surcos en Seccién”. Si

los nimeros de sucos asignados a la seccién no son

correctos, puede presionar el recuadro negro con los

numeros de hilera. Esto traera una lista de las hileras

para que pueda seleccionar cudles hileras estan

asignadas a esa seccion.

Numero de Estado de Patron de

Tipo de Control
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nes de Corte
Paso 6: Calibracion corte de secciones Nomero de Eetade de .
Presione el botén ESTADO DE LA CALIBRACION en la Tipode Control| ‘gocciones  Ia Calibracien  Cobertura

parte superior de la pagina Configuracion del Controlde —

Secciones.
Seccién Namero Numero de Surcos Surcos en la Seccién

14

5-8

Paso 7: Correr Calibraciéon

Para realizar la calibracion inicial, presione el botdn
Correr Calibracion en el sector derecho de la pantalla
Calibracion de Cortes. Para calibrar, debe estar
sembrando: eje de mando girando y por lo menos 300
semillas en por lo menos cuatro surcos, mas vacio y aire

en el tanque de embragues si corresponde. Presione el oot
botdn Presione para Continuar 20/20 medira las demoras reales del comando para

sembrar pero no ajustara los tiempos de control.
Esto confia en el operador para ajustar los valores.

Estado de la calibracion de tiempo

Semillas
I Placa

Demora Demora Variacién
Comienzo Siembra Parada Siembra Parada Siembra

0,500 seq 0,500 seq 0,000 semillas

Calibracion de Cortes

Preparese a Sembrar

Paso 8: Correr Calibracion

Para calibrar debe tener vacio, presién hidraulica en los Setup/

. ;. - Presion Hidraulica en el motor Wiring
motores, por lo menos 300 semillas en minimo cuatro - Semillas (300) en por lo menos 4 surcos Health
surcos, y aire en el tanque de embragues si :3;";;;’?;?:';,':eg';g:;;,"“‘“ Check

corresponde. Presione el botdn Presione para = ARG A e [ ETrEanis) cal
- Ejecutar primero el chequeo de configuracion de cableado| v/g|gcidad

Continuar. -
- . 8,0km/hr

Podra definir la velocidad de siembra para la calibracién
en el botdén derecho.

Presione para Continuar
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Calibracion del Motor
Paso 9: Calibracion delCorte

Antes de proceder, asegirese de que el sistema de ADVERTENCIA: El Motor va a Girar!

mando estd despejado y que no haya nadie trabajando
cerca de los motores, sistema de mando o dosificadores.
Para calibrar, levante y sostenga los interruptores de Auto
Carga tal como se muestra en la pantalla para iniciar el
proceso.

Asegurese de que el mando
esté despejado

Cancelar

Levante y sostenga
interruptores Auto Carga
para comenzar el proceso

=
Back

Calibracién de Cortes

Paso 10: Calibracion Completada

Una vez que la calibracién se haya completado, note los
valores de demora de comienzo y parada y de demora
en la variacion. Presione Entrar cuando hayafinalizado.
Presione Entrar nuevamente para volver a la pantalla
Configuracién de Secciones de Corte.

]

Calibracién Completa -
q q Semillas
Presione para Recalibrar | Placa

l

2
Variacion
Demora de Parada

EE EDE ETE

segundos segundos semillas

Calibracién de Cortes
Paso 11: Ajustes tiempos de calibracion _

Finalmente podra ajustar manualmente la precisién de los
tiempos de demora. Luego de realizar algunaspasadas,
controle los tiempos de comienzo y parada buscandolas

Demora de Comienz Demora de Parada

Estado de la calibracion de tiempo

semillas en el surco al entrar y salir de las cabeceras.
Auto Calibrar - Off

Correr

Para sembradoras con mando mecanico (arueda), Calibracion
configure la funcion Auto Calibracion en ON cuando 20/20 medira las demoras reales del comando para

. . , L. sembrar pero no ajustara los tiempos de control. Semillas
comience a sembrar. Esto configurard automaticamente Esto confia en el operador para ajustar los valores. | Placa
los tiempos muy cerca de lo preciso. Si estaconforme,
configure la funcién Auto Calibracién en OFF ycontinue Demora Demora Variacion

Comienzo Siembra Parada Siembra Parada Siembra

0,500 seq 0,50059g 0,000 semillas

sembrando.
Para sembradoras con mando hidraulico, asegurese de
que la funcién Auto Calibrar esté en OFF.
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Paso 12: Patrén de Cobertura -Desfasaje Asistentieamblio deleV Vo Rasoiaden

Finalmente debera definir el patrén de cobertura.Esto Lo rIeebnente
define cdmo Ud. desea que los embragues operen

cuando entren y salgan de dreas que ya estansembradas. ||| |||

Todos los métodos de control de cobertura requieren sin Desfasaje I s o wonos
que seleccione un desfasaje en el lado izquierdo de la :

pantalla. Si selecciona Sin Desfasaje el control cortara ﬁ 4 .
justo en la primera hilera previamente sembrada. b N
Desfasaje % surco controlard los embragues para que se ¢ :
activen a un ancho de media hilera de la hilera ﬁ : : EI
previamente sembrada (si esta sembrando a 52 cm, esto et HE :
dejard un espacio de 26 cm). Si selecciona Desfasaje 1 1| 2 | 3| 4 |

. . « . . Seccion
surco, dejara un espacio igual al ancho de una hilera
completa.

Destasaje 12 Surco

Sembrar de Mas|

Paso 13: Patrén de Cobertura - Sub/Sobresembrar
En caso de que esté controlando hileras individuales, las
opciones sobre el lado derecho no estardn disponibles. Si I ey e

esta utilizando hileras individuales, perocontrolandolas
en secciones de hileras multiples, o bien estautilizando
embragues de corte de secciones, deberd seleccionar
una de las opciones sobre el lado derecho de lapantalla.
Esto determina cuando las secciones de hilerasmultiples ﬁ
cortan al aproximarse a la cabecera o zona de corteen

angulo. Si selecciona SIEMBRA MENOS significa que la

Sembrar de Menos]

Destasaje 12 Surco

seccién cortara cuando la primera hilera llegue a lazona ﬁ

de corte. Si selecciona SIEMBRA MAS, la seccidn cortara : :

cuando la ultima hilera haya pasado a la zona decorte. e e I NI T SR
Seleccionar 50/50% significa que la seccién va acortar seccion

cuando la mitad de la seccién haya entrado en la zonade
corte. Presione ENTRAR cuando hayafinalizado.

Ajustes de Row Flow

. 1 1 1A Inf ion de | Configuracién Confi i6 Desfasajes
Paso 14: ConfirmarConfiguracion D'at" ela e i
las secciones de corte automatico estan ahora [JohnDeere]

configuradas. Presione ENTRAR nuevamente para volver
a la pantalla Configuracién RowFlow. Un diagrama en esta
pantalla le mostrara la sembradora y cudles surcos estan
controladas por el/los motor/es las y secciones de corte.
Verifique quela configuracion seala correcta.

Motor 1

18



Control de RowFlow

PantallaPrincipal

Sostener

Fuerza Descendente

15 Bajo 5 Alto
71libs | 279Ibs

RowFlow | ajrForce

Suelo
Contacto

95%

Sostener
Fuerza Descendente

15 Bajo 5 Alto
71lbs | _279Ibs

Suelo
Contacto

'
RowFlow [ ajrForce

Las funciones de dosis variable de semilla y control de
secciones de 20/20 RowFlow son controladas mediante el
monitor 20/20 SeedSense. Cuando un mddulo RowFlow
es detectado, se agrega un botén RowFlow
automaticamente en la pantalla principal, a la izquierda
del botdn Ajustes.

El boton RowFlow muestra el estado de dos funciones
de RowFlow: dosis (variable o manual) y control de
secciones. El color verde indica que RowFlow fue
detectado y configurado. El color amarillo indica
RowFlow detectado pero no configurado. El color gris
indica RowFlow no detectado. Ademds de mostrar el
estado, presionando el botén RowFlow lo llevara a la
pantalla de control RowFlow. El botén de Densidad
Variable estard en amarillo si una prescripcion ha sido
asignada, pero se ha configurado “Modo Manual”. El
boton de Densidad Variable estara en rojo si la tecla
Master Plant se encuentra off en el CCM (mddulo de
control de cabina).

El botdn de Corte estara en amarillo si se ha definido un
control de corte Manual. El botén de Corte se encontrara
en rojo si la tecla Master Plant se encuentra off (mddulo
de control de cabina).

Pantalla de ControlRowFlow

Control RowFlow

Control de
Corte

Control de
Densidad

Rx Actual

26728

Proxima Rx

Plan de
Control

AutoMap
Express

26728

La pantalla Control RowFlow es la ubicacidn central
para todas las funcionalidades de dosis variable y
control automatico de secciones en el monitor
SeedSense. El centro de la pantalla muestra un mapa de
cobertura con los valores de poblacidn, indice de
alimentaciony espaciamiento exhibidos bajo el mapa.
El minigrafico muestra la poblacién en el borde inferior
de lapantalla, para referencia tanto de dosis variable
como de control automatico de secciones.
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Control de Dosis Variable
El control de dosis variable estd localizado en el lado izquierdo de la pantalla. El boton de estado superior indica si

el control de dosis variable esta “Habilitado” o “Manual”. Presionando este botén habilita y deshabilita el controlde
dosis variable. Debajo del botén de estado, se exhibe la poblacion actual, junto con la siguiente poblacion en la
prescripcién.

Presionando el botén Variable cambia el sistema al control Manual. Esto ignora la prescripcién y continda la
siembra con la densidad de poblacién que estaba siendo utilizada al momento de que se deshabilitd el sistema.
Para controlar la densidad de poblacién basada en la prescripcion de dosis variable nuevamente, presione el
botdn Variable. Esto retorna el estado de dosis variable a “Habilitado”.

Izquierda: Dosis Variable con un archivo de prescripcidn cargado

Derecha: Manual con dosis fija (80.000 semillas/Ha)

Control de Control de
Densidad Corte

Habilitado Herramientas
Avan

Rx Actual Plan de

35001 Control

Limite de Lote
Proxima Rx AutoMap

Control de Control de

= Pobl .
Densidad o Simple Corte

m Habilitado Herramientas

Avanzadas
Corte de seccio

+500 85000 60000 Plan de
Ajustar Control

80000 Limite de Lote

100000 90000 ite Interior AutoMap

M. de Cobert
lapa de Cobertu -500 Mapa de Cobertu

Ajustar Cabeceras Sim
80000

Embrague desde la Izquie| Embrague desde la Derec|

Express

Embrague desde la lzquie| - Embrague desde la Derec|

* ‘ Ajustes
<=

Express

Cuando el control de dosis variable estd en “Manual”, para cambiar la densidad de poblacion manualmente
podrd seleccionarla de la lista de ocho que aparece en el centro de la pantalla o bien puede incrementar o
disminuir la densidad usando las flechas en el lado izquierdo de la pantalla (en incrementos de 500 semillas).

Para modificar estas ocho densidades predeterminadas, haga clic en el botén “Pobl Predet” y realice los
cambios que desea.

Configuacion de la Poblacion

Control de Control de

y Pobl
Densidad Predet Corte

m Habilitado perramicnas Set Point 1 Set Point 2 Set Point 3 Set Point 4
Avanzadas
Corte de seccio
+500 85000 60000 e orte de seccio 80,000 60,000 100,000 90,000

Ajustar Control
80000 Limite de Lote Set Point 5 Set Point 6 Set Point 7 Set Point 8
100000 90000 Limite Interior AutoMap
-500 Mapa de Cobertu E

Embrague desde la lzquie Embrague desde la Derec]

>




Para ajustar el valor de cambio incremental en el botdn de ajuste de poblacién a un nimero diferente a +/- 500,
vaya a “Ajustes”, solapa “Cultivos”, presione el botdn Ajuste Rapido Poblacion y seleccione un nuevovalor.

Planta

Maiz (Ac 0) Cambiar

Semillas/ Poblacién Surcos Swath Coverage
Placa Predeterminada Activos Pattern

Cultivo

Nombre del

Ajuste Rapido Semillas Desfasaje Desfasaje Cultivo
Poblacion al Promedio Distancia D Distancia E

Config de
Fabrica

Ajustes Ajustes Alertas para Configuracion
Economicos Limites Liquido Avanzada

Cargar una Prescripcion

Las prescripciones de dosis variables para RowFlow pueden generarse en varios programas de computacion
incluyendo AutoMap de Precision Planting, MapShots, EasiSuite, FarmWorks, AglLeader SMS, APEX y otros
programas que puedan exportar la prescripcidon como un archivo shapefile. Es posible almacenar varias
prescripciones en el monitor. Cada lote puede tener activada una prescripcidn por vez. Las prescripciones
también pueden crearse y editarse utilizando AutoMap Express en el monitor SeedSense. Las instrucciones para
el uso de AutoMap Express se explicaran a continuacion.

Para importar archivos de prescripcidon al monitor SeedSense, cargue los archivos a un pendrive USB e insértelo
en el monitor. Desde la pantalla principal seleccione AJUSTES, luego DATOS, y luego IMPORTAR. En la pantalla
de Importar Datos, presione PRESCRIPCION/ LIMITE. Esto importara tanto archivos de prescripciéon como de
limite al monitor.

Importar Datos

Plant Systems Alerts Diaghose Data

Config Siembra Config Sistema

Leer Configuraciones de Leer Configuraciones de
Sembradora, Lote y Semilla Pantalla, Sonido y Fuerza Descendente

Datos de Mapeo Prescrip/Limite

Leer Datos de Mapeo de Siembra Leer Archivos de
para usar en Reproduccion en Cosecha Prescripcion y Limite

Mapa de Cobertura Corte de Seccion Config Cultivo

Leer Mapa de Cobertura Leer Configuraciones de
desde otro Sistema 20/20 Lote, Cultive y Semilla

Para cargar un archivo de prescripcién a un lote en particular, vaya a la pantalla Configuracion de Lote para ese
lote. Para llegar a la pantalla Configuracion de Lote desde la pantalla principal, presione AJUSTES, luego
presione el botén LOTE, y finalmente seleccione el lote apropiado. Presione el botén PRESCRIPCION préximo al
borde inferior derecho de la pantalla.
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Configuracion de Lote
Cliente / Campo Nombre del Lote Entrada
Demo Client 0,00000
G
- Activar
Numero de Lote Labranza Acres del Lote

Prescripcion ' Borrar

RowFlow Demo Pop Lote
1 Population
2 Population MBa%rare:‘re

Cobertura
1|

Resiembra Archivo de Limite «

Seleccione de la lista la prescripcidon que desea cargar para este lote. Puede necesitar usar las flechas arriba y
abajo en el lado derecho de la pantalla para desplazarse por la lista hasta encontrar la prescripcidon deseada.

Configuracion de Lote

Seleccionar Archivo de Prescripcion
Demo_Field AME
Headland Pop
** Ninguno ** (No hay Mapa de Prescripcion)
RowFlow Demo Boundary
RowFlow Demo Pop
RowFlow Test Boundary
RowFlow Test Population.xml

Luego, seleccione Atributo Simple o Atributo Especifico por Motor en el sector inferior de la pantalla, seleccione
el atributo deseado, y presione Entrar. Repita si estd aplicando atributos especificos pormotor.

Configuracion de Lote

Seleccione Atributo de Prescripcion - Motor 1

Atributo Especifico
por Motor

Atributo Simple
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Configuracion de Lote

Cliente / Campo Nombre del Lote Entrada

Demo Client 0,00000
O

Numero de Lote Labranza Acres del Lote

Activar

Prescripcién ‘| Borrar

RowFlow Demo Pop Lote
1 Population
B Population || A

Cobertura

Resiembra Archivo de Limite

No - 1ra. Vez RowFlow Demo Bound

Herramientas Corte de Secciones

El Control de Secciones esta localizado en el lado derecho superior de la pantalla. El botdn de estado indica si el
Control de Secciones esta “Habilitado” o “Manual”. Presionando este botdn se activa y desactiva el control
automatico de secciones. El Control de Secciones se cambia a manual al presionar el botén de estado o al
presionar una de las dos flechas en el sector inferior de lapantalla.

Una vez que el control de secciones esta en modo manual, hay dos maneras de controlar manualmente: Si
desea cortar secciones comenzando en un extremo de la sembradora y terminando en el otro, presione
“Embrague desde la Derecha” o “Embrague desde la Izquierda”.

Cada vez que presione una flecha, cortara o activara unaseccion.

Control RowFlow

Control de Control de

N Pobl =
Densidad Predet Simple Corte

§ A\{an
+500 85000 60000
giustan Control de

80000 Secciones

100000 90000 [ELTIE]

-500
Ajustar Express

80000

Embrague desde la Izquie Embrague desde la Derec

* Ajustes

También puede utilizar “Control Manual de Secciones”. Cuando presione CONTROL MANUAL DE SECCIONES,
una nueva pantalla se mostrard con las secciones de control. Presione una seccién para desactivarla. El texto en
el botdén se transformard a color gris con una X, indicando que la seccién estd desactivada. Presione la flecha
hacia abajo para acceder a otras secciones.
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Control RowFlow

Secciones Embrague

El botén “Plan de Control” le permite definir las funcionalidades a las cuales los embragues responderan. Hay
cuatro opciones. Es posible controlar todas, una sola, o cualquier combinacién de las cuatro. Al presionar una de
las funcionalidades en el centro de la pantalla la deshabilitard como funcién de control. El titulo se cambiard a
gris con una linea a través de él. Una vez que haya seleccionado el plan de control presione el botén “Guardar
Plan de Control”.

Limite del Lote o Limite Interior indica que las secciones se van a desactivar cuando estén afuera del limite del
lote o dentro de un limite interior

Mapa de Cobertura indica que las secciones se desactivaran cuando se superpongan en una zona que ya fue
sembrada

Cabeceras Simuladas controla las secciones en un desfasaje de los limites del lote para sembrar las cabeceras al
final.

Control de Control de Corte en Control de
Densidad Corte

m Habilitado Herramientas

Limite de Lote c Avanzadas
orte de seccio
-'-500 Guardar Plan
Glustay de Control

80000 Limite de Lote
AutoMap

Limite Interior
-500 Mapa de Cobertu Express

Ajustar Cabeceras Sim
Mapa de Cobertura

Embrague desde la lzquie Embrague desde la Derec|

Cabeceras Simuladas Ajustes

<=
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Limites y Cabeceras Simuladas

Al presionar el boton “Herramientas Avanzadas Corte Secciones” en la pantalla de control RowFlow le dara
acceso a dos herramientas avanzadas de corte. Estas herramientas deben ser utilizadas solamente con GPS con
correccién diferencial para asegurar una performance de precision. Utilizar una calidad de GPS pobre puede
resultar en derivas en los limites y control de seccionesimpreciso.

Control RowFlow m
- E

Limite Cabeceras

Crear Cabeceras Dibujar
Simuladas para

Crear Archivos
de Limite para

Cobertura
Control de Secciones Sembrar las Cabeceras m

a lo ultimo

Se recomienda usar GPS con sefial RTK Cambiar

N Direccién
para asegurar un control preciso Sembradora

Calibracion
de corte

Swath Coverage Seeds/Disk

Pattern Setup GPS Setup

Paso 1:

Presionar el boton CREAR ARCHIVOS DE LIMITES PARA CONTROL DE SECCIONES. Este lo llevara a la pantalla
Grabar Limites. Los limites grabados son para control de secciones solamente, no juegan ningun rol en dosis
variable de semilla.

Grabar Limites

Nombre del Lote: Good Planting Estado: H
= H

GRABAR
Limite de
Lote

GRABAR Configuracion
Limite Desfasaje

Interior

Cambiar
Lote

<=

Nombre del Archiv Good_Planting_B01 Direccion Atras

Cambiar

Paso 2:

Antes de grabar un limite, deberd ingresar un Punto de Desfasaje para Grabacion. Presione el botdn
CONFIGURACION DESFASAIJE. Ahora, ingrese la distancia desde el GPS hasta donde desea que se grabe la linea
del limite. Si esta grabando al lado opuesto del vehiculo, presione el boton INVERTIR. Cuando haya finalizado,
presione ENTER para volver a la pantalla de grabacion.



El desfasaje se mide
desde el GPS hasta
la linea del limite.

-

Boundary |

Grabando
Desfasaje (mt)

Inveni[ “

Paso 3:

Para comenzar a grabar, presione el botén GRABAR LIMITE DE LOTE. A medida que avance por el limite, este va
a mostrarse en la pantalla. Presione el botdn PAUSA para pausar la grabacién (por ejemplo cuando da vuelta en
una esquina).

Si esta sembrando mientras graba un limite, el botdn negro debajo el indicador de velocidad va a indicar el
estado de la grabacion. Presionar éste botdn lo llevara de vuelta a la pantalla de Grabacidn de Limites.

Densidad

Nombre del Lote: Demo Field Estado:
87,5 RF Liquido

GRABANDO
825 850
FIN 8 Bajo Alto 3
imi Graband.
de Lote 119 | 120

Configuracion Espaciamiento
Desfasaje

16,1 cm

vDrive | airForce | Modo
Demo
CANCELAR Ajustes

Grabacién

Cambiar
Nombre del Archiv Demo_Field_B01 Direccion
—

Paso 4:
Una vez que el limite se acerque al punto de partida, se le solicitard cerrar el limite o continuar grabando. Esto
completa la grabacion del limite del lote.

Grabar Limites

Nombre del Lote: Good Planting Estado:

GRABANDO E

FIN
Limite
de Lote

Configuracién|
Desfasaje

Cambiar
Lote
CANCELAR
Grabacion

Nombre del Archiv Good_Planting_B01 Direccién Atras

Cambiar
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Paso 5:

Una vez que el limite del lote estd completado, puede grabar limites internos par designar areas que no se
sembraran (ejemplo: montes, bajos, caminos, etc.). Presione el botén GRABAR LIMITE INTERNO para comenzary
FIN LIMITE INTERIOR para completar el limite. Puede pausar o cancelar la grabacién cuando sea necesario. Al
presionar PAUSA, el botdn se transformara en RETOMAR.

Grabar Limites

Nombre del Lote: Good Planting Estado:
A

GRABANDO

FIN Configuracién
Limite Desfasaje
Interior 30m->

PAUSA

CANCELAR
Grabacion

Cambiar
Nombre del Archiv Good_Planting_B01 Direccion

Paso 6:

A medida que graba el limite, este se almacena automaticamente en la lista de archivos de limite, excepto que
presione CANCELAR GRABACION antes de completar la grabacién. Cuando haya terminado el conjunto de limites
para un lote, puede presionar HOME o ATRAS para dejar estapégina.

Creacion de Cabeceras Simuladas

Al presionar el botéon CABECERAS en la pagina “Herramientas Avanzadas Corte Secciones”, ird a la pagina de
Cabeceras Simuladas. Si desea sembrar las cabeceras al finalizar la siembra, puede usar esta funcionalidad para
generar cabeceras simuladas en las cuales los motores cortaran la siembra como si ya las hubiese sembrado.

Control RowFlow

Limite Cabeceras H

Crear Cabeceras Dibujar

Crear Archivos Simuladas para Cobertura

de Limite para

" Sembrar las Cabeceras
Control de Secciones a lo tltimo m

Se recomienda usar GPS con sefial RTK Cambiar

s Direccién
para asegurar un control preciso Sembradora

Swath Coverage Seeds/Disk Calibracion
Pattern Setup CESESenp de corte

Para crear una cabecera simulada, primero necesitard determinar el ancho de la cabecera que quiere crear.
Presione el botén ANCHO DE CABECERA e ingrese el ancho deseado en metros. Luego presionar los botones
CREAR CABECERA DE LIMITE y/o CREAR CABECERA DE LIMITE INTERNO. Para remover las cabeceras simuladas
presione los botones REMOVER.
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Cabeceras Simuladas Cabeceras Simuladas

Nombre del Lote: Lote 24 E Nombre del Lote:| Lote 24 E
Ancho de R Ancho de

Cabecera Cabecera

CREAR CREAR
Cabecera Cabecera
Interna Interna

[izze ]
REMOVER CREAR
Cabecera Cabecera
del Lote del Lote
_—-—__—___

Cargar un Archivo de Limite

Los limites para corte automatico en RowFlow pueden ser generados por varios softwares incluyendo MapShots
EasiSuite, FarmWorks, AgLeader SMS, APEX, y otros que puedan exportar un limite como archivo tipo shapefile.

Es posible almacenar varios archivos de limite en la memoria del monitor. Cada lote puede tener solamente un
limite activo por vez. Los limites también pueden ser creados usando la funcionalidad Grabar Limite en el
monitor SeedSense, tal como se describe en las paginasprecedentes.

Para importar archivos de limite al monitor SeedSense, cargue los archivos a un pendrive y luego insértelo en el
monitor. Desde la pantalla inicial seleccione AJUSTES, DATOS, e IMPORTAR. En la pantalla de importar datos
seleccione PRESCRIPCION/LIMITE. De esta manera importara tanto archivos de limite como de prescripcién al
monitor.

Importar Datos

Plant Systems Alerts  Diagnose Data

Config Siembra Config Sistema Enter

Leer Configuraciones de Leer Configuraciones de
Sembradora, Lote y Semilla Pantalla, Sonido y Fuerza Descendente

Datos de Mapeo Prescrip/Limite

Leer Datos de Mapeo de Siembra Leer Archivos de
para usar en Reproduccidn en Cosecha Prescripcion y Limite

Mapa de Cobertura Corte de Seccion Config Cultive

Leer Mapa de Cobertura Leer Configuraciones de
desde otro Sistema 20/20 Lote, Cultivo y Semilla

Para cargar un archivo de limite para un lote en particular, vaya a la pantalla Configuracion de Lote de ese lote
(desde la pantalla principal: AJUSTES, SEMBRADORA, LOTE, y seleccione el lote apropiado). Presione el botén
ARCHIVO DE LIMITE préximo al borde inferior derecho de lapantalla.
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Configuracion de Lote

Cliente / Campo Nombre del Lote Entrada
Demo Client 0,00000
0,00000
- Activar
Numero de Lote Acres del Lote

Prescripeién

RowFlow Demo Pop
1 Population
2 Population Mi;r;*:‘re

Cobertura

r = 1
Resiembra Archivo de Limite ‘

No - 1ra. Vez ‘ RowFlow Demo Bound
|=—— |

Seleccione de la lista el limite que desea cargar para este lote. Puede que tenga que usar las flechas arriba y
abajo sobre el lado derecho de la pantalla para desplazarse por la lista hasta encontrar el limite deseado.

Configuracidn de Lote

Seleccionar Archivo de Limite
Demo_Field_AME
Headland Pop
** Ninguno ** (No hay Archivo de Limite)
RowFlow Demo Boundary

RowFlow Demo Pop

RowFlow Test Boundary

Una vez que selecciond el limite, verifique en la pantalla Configuracion de Lote que el limite correcto haya sido
cargado.

AutoMap Express

AutoMap Express es una funcionalidad dentro del monitor 20/20 que le permite editar prescripciones de dosis
variables desde el monitor. Esto es muy util para adecuar una prescripcion generada previamente a las
condiciones climaticas que se predice para el crecimiento del cultivo.

Para utilizar AutoMap Express, deberd contar con el limite del lote el cual podra crearse recorriendo el borde del
lote con un tractor u otro vehiculo o bien importando un archivo de limite, tal como se ha explicado
anteriormente.

Para accede a la pantalla de AutoMap Express, presione el “botén RowFlow” en la pdagina de inicio, luego
seleccione AUTOMAP EXPRESS a la derecha de lapantalla.
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Control de Control de
Densidad Corte

Variable Habilitado Herramientas
Avanz i

Corte de s

Rx Actual Plan de

26728 Control

Limite de Lote
ProneilRT Limite Interior AutoMap

Mapa de Cobertu

29158 Cabeceras Sim Express

Embrague desde la lzquie - Embrague desde la Derec|

»

Luego presione el boton “Editar Zonas Existentes”.

oMap Express

GElEL UG Population GGG 77,414

Editar
Zonas
Existentes

Cancelar
AutoMapa

El mapa es dibujado desde Archivo de Prescripcion

Posteriormente debera seleccionar la o las zonas que desea editar.

AutoMap Express H

CETEL LY Population LIS 77,414
79,078 ool St

79,074  rodisp
71,661  todisp
86,487 n
86,487 m
Sembrande = Seleccionar !
-500 +500 Porciento los Tipos de -

AutoMap Express
Parametro Pob Prom

Sembrando  Deselecciol
+500 Porciento | Todos los T

al Lote

Imagen N° 57: Se ha seleccionado la primer zona Se han seleccionado todos los tipos de suelos,
(resaltada en amarillo) presionando el botdn “seleccionar todos los tipos de
suelos”
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Ajuste la poblacion de la/s zona/s seleccionadas hacia arriba o abajo en incrementos de 500 semillas usando las
flechas en el lado izquierdo inferior de la pantalla. Otra opcion posible es presionar el botédn “Sembrando
Porciento” en el cual podra incrementar o disminuir en porcentaje la/s zona/sseleccionadas.

AutoMap Express H AutoMap Express

ETETIE (G Population lENEZ G 79,885

Ingrese el porcentaje de cambio para las zonas seleccionadas (+/- %)

Guardar Rx
al Lote

Sembrando = Deseleccion
Porciento Todos los Ti

+500

Una vez que haya configurado las poblaciones para cada ambiente, presione “Guardar Rx a Lote” en el lado
derecho de la pantalla. Esto guarda la prescripcién al lote activo. O bien presione “Inicio” y acepte las
modificaciones realizadas.

Guardar Rx
al Lote
La prescripcion AutoMap Express ha

sido modificada. Desea guardar los
cambios?

Sembrando  Deseleccion
Porciento Todos los Ti




Diagrama de Instalacion RowFlow

BATERIA
TRACTOR

® ®

Cableado

Potencia
Auxiliar
726288

Cableado Potencia
Auxiliar en Sembradora
- Cuando se requieren £

mas de 7 AMP -

7271140727137

4%-@,

Sensor Altura
726265

pe

Conexién de cableado
principal de tractor
(Ver instructivo SeedSense)

LIMITE INSTALACION
DE TRACTOR

Cable extension
(ADICIONAL)
CAN 9PIN

727104-7-8

Conexidén de potencia
auxiliar - Menor 7AMP,
conectarlo ambos

Para alimentar
modulo secundario

Méadulo de control
en cabina
727062
Cable g e
extension Conexién al M6 ug
CAN 9PIN Rowflow sectIJndan?
727107 (Opcional) - Si no existe

mdadulo, dejar el CAN
Terminator conectado.

oo o

MODULO DE 4 RELES
PARA ACCIONAMIENTO

Cableado Principal

RowFlow 727011 BEEMBRAGUES
Entrada
de sefial
Puerto Serie 1-4 5-8 9-12 13-16 17-20 21-24

(no usado) /&

Cableado sensor altura
53 727112

Madulo de control de
RowFlow

Salidas para los
motores hidrdulicos

Entrada de potencia
12V (desde cable
auxiliar)

Cableado Motor
Hidrdulico
727111

I B %
i + /
Valvula Sensor

proporcional

1

/

presion

Sensor RPM

-,

Motor hidraulico con sensores
727009

32



Consideraciones Instalacion

Un Kit RowFlow secundario (Ver en Anexo diagrama de instalacion) Cédigo 727101, sera necesariocuando:

v' Se deba controlar mas de tres motores hidraulicos.
v" Controlar més de 24 secciones de corte.

Para el correcto funcionamiento son necesarios 2 sensores de altura en la sembradora.

Para el funcionamiento del sistema Row Flow y lograr la precisién establecida, es necesario contar con un
radar de velocidad en el tractor. Si el tractor posee radar, dependiendo marca y modelo, serd necesario

adaptadores.

Adaptadores para radar exitente:

Codigo | Descripcion
727122 | John Deereseries30yR |
727141 | John Deere series 00, 10y 20
727167 | Raven 3pin a DJ 4pin
727139 | Case MXy STX
727129 | Extension Dickey John 1.8 mts con separador (4pin M a dos 4pinH)

En caso de que el mismo no posea, debe solicitar un Radar Dickey John RVS Il cuyo cédigo es727136:

Los Motores hidraulicos Precison Planting (727009) se aplica a sembradoras con mando a rueda y cajas de
cambio. Cada motor puede conducir hasta 18 surcos, consume 15 Its/min, posee block de valvulas, sensor de
velocidad, sensores de temperatura y presion y el sistema del tractor debe ser centro cerrado.

Alimentacidn Auxiliar: Es necesaria si se requieren mas de 7 Amps, se debe utilizar un cableado directodesde
la bateria del tractor para alimentar motores hidraulicos y embragues.
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Consumo de embragues y motores:
2 AMP por Motor Hidraulico.
2.5 AMP por Embrague TS003 (3kgm) - Hasta 5surcos.

1.5 AMP por Embrague Tekmatic (15kgm) - Hasta 10 surcos.

Instalaciéon de médulo RowFlow secundario.

Para instalar el segundo (2) arnés base (727011) sera necesario desconectar los dos conectores tipo espada ubicados
en el arnés base y dejarlos desconectados (ver imagen debajo). Esto necesita hacerse para que el RowFlow Mddulo
(RFM) pueda reconocerse como RFM secundario y no como RFM primario. Si no desconecta estos conectoresel
Monitor SeedSense solo va a mostrar que existe un unico RFMconectado.

Cuando se usa 1 sélo modulo. Cuando se usan 2 médulos

Conectores espada conectados— ‘ ‘ Conectores espada separados—

En el primer (1) Arnés Base RFM, sera necesario remover el CAN Terminator (727046) localizado en la
division CAN enY

Remueva el CAN Terminator del primer Arnés Base RFM

« e

CAN Terminator (727046)

Conecte el conector hembra CAN del Arnés Base Secundario al conector macho CAN del Arnés Base primerio (enel
que se habia quitado el CAN Terminator) y gire para asegurar la conexion. El conector macho del Arnés Base Primario
debe estar conectado a la Extensién CAN de 24’ (Codigo 727107) que llega a la cabina del tractor.

Arnés Base Secundario

Arnés Base Primario

Conexién CAN 9 Pines entre | \GRREAS—GS

et
los dos mddulos. =

Conectar a la extension CAN (727107) que
llega a la cabina del tractor del 2020 / CCM




PIN OUT de cableados principales

Row Flow Base Harness

I k.

To Row Flow Module Part #
A B 727011
I".I W I_"I " I".I W .-"I
| In'

Auiliary Power
B % Row Unit Clutches
£
H},“
: AN
‘\1}
%
A, ¢
."--.-.l.
.-...-'
y
"
N M
CAN CAN
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Row Flow Base Harness Continued

Part #
A - Cinch Plug 727011
From Function To
(A) L1 Pawer +5V LED (+),04 B - Cinch Plug
(A L2 LED LED {-) Frarn Function Ta
(&) L3 Power +12V M7, M3, NT NS, OA (B] AL Battery +12V PA
{A] M1 Nat Used Plug - (B] A2 Swath 16 IE
(A] M2 Not Used Plug B) A3 VRD 3 EZ
Al M3 Analog Ground €4,04,E4,R2 B1 swath 06 GC
(A} N1 R from GPS 02 B2 Swath 22 KC
(A] N2 ¥ to Rawson L) L2 B3 Swath 13 1B
(A] N3 R¥ from Rawson L) L3 (B} C1 VRO 1 C2
{(A) P1 Tx to GPS (WE] (B} C2 Swath 15 18]
(a) P2 CAN A HI 16, NG (B} €3 Swath 21 KB
{A) P3 CAN A LD M2 N2 {B) D1 Swath 08 GE
{a) R1 CAN B HI RS (B) D2 Swath 05 GB
|A) R2 CAN B LD hA4, N4 {B) O3 Swath 20 1E
{A) R3 CAN SHIELD M5, N5 (BJ EL Swath 24 KE
(A) 51 Height Signal R1 (B} E2 Swath 14 IC
(A} 52 Naot Used Plug - (B) E3 Swath 07 GD
(M) 53 Not Used Plug = {B] F1 Swath 04 FE
(A} T1 Nat Used Plug - {B) F2 Swath 12 HE
(B)F3 | Protected +12v | C1,01,E1,R3
(&) T2 Battery Ground  |C7,07,E7,FA,GA HA 1A [B) 61 Swath 10 m
YR ES Mot Used Plug (B) G2 Swath 11 HD
(A W1 Speed Signal 2 D3 (B) G3 Swath 03 FO
(A) W2 speed Signal 1 3 {B) H1 VRD 2 D2
(A) W3 Speed Signal 3 E3 {B) H2 Swath 18 e
|A] X1 Pressure Signal 3 ES (B H3 Swath 10 HC
(&) %2 Pressure Signal 1 5 (B} 11 Swath 02 Fi
|A) X3 Harness ID T (B} J2 Swath 23 KD
(A} ¥l Pressure Signal 2 D5 B} 13 Swath 01 FB
(A Y2 Temperature Signal L (&) K1 Battery +12V Pa,
(A) Y3 Ground LS, M1,M3,N1,M3,08, (B} K2 i KE, -
(B) K3 Swath 09 HEB
C - Deutsch 8 pin Receptacle
From Function To

o | Sensar Power +12 {B) F3, D1, E1

2 Valve Power +124 (&) Ca

C3 Speed Sensor Signal [A] W2

Ca* Sensar Ground {A] M3,04,E4,R2

5 Pressure Signal [A) X2

Cé Temperature Signal (&) Y2

c7 Valve Ground (A) T2, D7 E7,FA,GA,HA LA JA KA PB

Ca Mot Used Plug
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Part #

Row Flow Base Harness Continued 727011
D - Deutsch 8 pin Receptacle E - Deutsch 8 pin Receptacle
From Function To From Function To
ol Senmsor Power +12W [B)F3,C1, EL El Sensor Power +12W (B} F3, €1, 11
D2 Valve Power +12V (B} H1 E2 Valve Power +12V {B) A3
D3 Speed Sensor Signal [A) Wl E3 Speed Senzor Signal () W3
D= Sensor Ground (A} M3, C4,E4,R2 E4* Lensor Ground (&) M3, C4,D4,R2
D5 Pressur= Signal (M) ¥l S Pressure Signal [A) X1
D& Temperature Signal EG Temperature Sighal
b £ (A) T2, (A)T2,
w Valve Ground o eo E GAHA, B Valve Ground |7 07 Fa,GA,HA/
B} Mot Used Plug - ER Mot Used Flug -

F - Weatherpack 6 pin Plug

G - Weatherpack 6 pin Plug

From Function To From Function Ta
(&) T2 (A} T2,
r GA Ground
it Clysi C7.07.E7,GAHALA, C7,07,E7,FA,HA,|
FB Dutput 1 {B) 3 GB Output 1 (B) D2
FC Output 2 (B} 11 GC Output 2 (B) B1
FD Output 3 (B) G3 GD Output 3 (B E3
FE Output 4 [B) F1 GE Output 4 (B) D1
FF Mot Used Plug = GE Not Used Plug
H - Weatherpack & pin Plug | - Weatherpack 6 pin Plug
From Function To From Function To
HA Ground i (A} T2, . ) Ground 1A T2,
C7,07,67,FA,GA,I4,) C7.07,E7,FA,GA,
HB Output 1 {B) K3 I8 Output 1 (B) B3
HC Output 2 (B) H3 IC Output 2 (B E2
HD Output 3 (B] &2 D Output 3 1B} C2
HE Output 4 [B) F2 IE Output 4 (B} AZ
HF Not Used Plug IF Mot Used Flug -
J - Weatherpack 6 pin Plug K - Weatherpack 6 pin Plug
From Function To From Function To
)12, (A) T2
14 G |.-|||d E?JD?JF?!FnJGHJHn\l KA GFDUI'IE' i
1A KA PR C7,07,E7,FA,GA,
1B Output 1 |B) K2 KE Output 1 (B} C3
[ Output 2 (B) HZ KC Output 2 (B} B2
1D Output 3 (B) 61 KD Output 3 (B} )2
IE Dutput 4 (B) D3 KE Output 4 (B} E1
IF Mot Used Plug - KF Mot Used Plug =
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Row Flow Base Harness Continued

L - DSUB 9 pin Female

Part #

Fram Function Ta
1 Mot Used
2 T [A) N2
3 R (A) N3
4 Mot Lsed

(A} ¥3,M1,M3
5* G d !
e M1,N 3,008,011, 5
b Mot Usad .
! Mot Lged -
R Mot Usad =
g Mot Usad -
N - Amp 9 pin Plug

Fram Function To
1 Ground (&) ¥3,L5,M1,
2 CAN A LO (A) P3, M2
3 Ground (A} ¥3,L5,M1,
4 CAM B LCY La) K2, Ma
5 CAN Shield |A) B3, N5
b CAM & HI 1A P2, Me
7 Power +124 | (A) L3, M7, M9,N9,04
o] CAM B HI {A) R1, MB
g Power +12V | (A) L3, M7, MS,N7,0A

Q - Amp 4 pin Receptacle

Froim Furnction Ta
{81 Y3,L5,M1,
1* Ground
ko M3, N1,N3,0B,5
2 | RXfromGPS 1A) N1
3 T¥ to GPS 1A) P1
A Pawer +5V (A) L1, LED{+)

5 - Panduit Female Disconnect

From Function To
. (A) Y3,L5,M1,
5 Sianal '
S M3, N1,M3,0B,01

727011
M - Amp 9 pin Receptacle
From Function To
1 Ground (A) Y3, 15,M3 N1, N3,0B,01,5
F CAN A LO (M) B3, N2
3 Garound [A) Y3, L5,M1,NL, N3,08,01,5
4 CANE LO (M) RZ, N4
5 CAN Shicld {A] R3, N5
2] CAN A HI 4] P2, NE
7 Power +12¥ (A] L3, M3,N7,N9,0A
& CAN B HI (A} R1, N8
g Power +12¥ (A) L3,M7 N7,NIOA
0 - Weatherpack 2 pin Plug
From Function To
OA Power +12V (A} L3, M7,M3,NT NS
0B Ground (A} Y3, 15,M1,M3,N1,N3,0L5
P - Weatherpack 2 pin Plug
From Function To
PA Power +12V (B K1, (B) Al
PB Ground (A) T2,C7,D7,E7,
R - Weatherpack 3 pin Plug
From Function To
1 Signal {A)51
2" Groind {AIMA3, C4,04 E4
3 Power +12V (BJF3, C1,00,E1
T - Panduit Male Disconnect
From Function To
T Signal (A} X3
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CAN Extension Cables

Part Number | Length (X)
727104 45’
A 727107 24’
727108 35’
727109 60

A - Amp -9 pin Plug

Pin No. Function To
1 Sigmal Ground Bl
£ CAN A LD B2
k| Not Used
4 Not Used
/ 5 Can Shield BS
i CAN A HI B
/;/ 7 Nat Lsed
/' 8 Not Used
IKI 4 Fower +1.2V B9
B - AMP - 9 pin Receptacle
Fin Mo. Function To
1 Sigmal Ground Al
2 CAN A LD Al
3 Mot Used
4 Mot Used
B 5 Can Shield A5
3 CAN A HI Ak
7 Mol Used
B Mot Used
E Power +12Y AS
B
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Cab Control Module Harness Extension

B

NN

Part #
727106

A - Amp 16 pin Receptacle

Fin No. Function To
1 Main Ground Bl
2 Mot Used -
3 485 Shield B3
4 Not Used =
5 Mot Used -
6 12 Volt Battery i
7 485 {-) Channel A B7
8 485 {+] Channel A B8
9 485 {-} Channel B Ba
10 A485 {+| Channel B B10
11 Mot Used -
12 GPS Ground/Shield B12
13 RX from GPS Bl3
14 T Lo GPS B14
15 GP5 5 Volt B15
16 12 Valt Ignition B1G

B - Amp 16 pin Plug

Pin No. Function To
1 Main Ground Al
2 Mot Used
3 485 shield A
4 Mot Used
9 Mot Used -
B 12 Volt Battery Ab
7 485 (-} Channel A AT
3 485 {+) Chanral A AR
9 485 (-} Channel B Ag
10 485 (+) Channel B AlD
11 Mot Used =
12 GRS Ground/Shield All
13 KX from GPS Al3
14 TH to GPS Ald
15 GPS 5 Volt Alb
16 12 valt lgnition Alb
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John Deere Row Command

Adapter Harness

A - Deutsch 35 pin Plug

From Function To
1 | Row 1 Cuteh Power | BB
2 | Row @ Outch Power | BC
3 | Row 3 Clutch Power | BD
4 | Row 4 Clutch Power | BE
| Row S Cuteh Power | OB
6 | Row & Clutch Power | OO
7 Grownd {B-1) A
B | Row 7 Cutch Power | CD
9 | Row & Cuteh Power | CE
10 | Row 9 Clutch Power | DB
11 Gareund {B-1] &
12 |Row 10 Qutch Power| DC
13 |Row 11 Clutch Power| DD
14 Ground {B-1] &
1% |Row 12 Clutch Power|  DE
16 |Row 13 Clutch Power| EB
17 |Row 14 Clutch Powsr|  EC
18 |Row 15 Clutch Power|  ED
19 |Row 16 Clutch Power| EE
20 |Row 17 Clutch Power| FB
21 |Row 18 Clutch Power|  FC
22 |Row 12 Clutch Power|  FD
21 |Row 20 Clutch Powsr| FE
24 |Row 21 clutch Power| GR
25 |Row 22 Clutch Power| GC
26 |Row 23 Clutch Power| GO
27 |Row 24 Clutch Powsr| GE
2% |Row 25 Clutch Power|  HB
29 |Row 26 Clutch Power| HE
30 |Row 27 Clutch Power| HD
31 |Row 28 Clutch Power| HE
12 |Row 22 Qutch Power| 1B
33 [Row 30 Clutch Power|  IC
34 |Row 31 Clutch Power| 1D
35 |Row 32 Clutch Power|  IE
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John Deere Row Command Adapter

Harness Continued

B - Weatherpack & pin Receptacle

Part #
727117

C - Weatherpack 6 pin Receptacle

From Function To From Function To
=11 Ground AT, 14, (C-1A LA Ground AT, Ald BA, [D-1)4
BE | Row 1 Clutch Power al B Row 5 Clutch Power A5
BC | Rew 2 Clutch Power A2 e Row & Clutch Power A
BD | Row 3 Clutch Power A3 cD | Row 7 Outch Power AR
BE | Fovw 4 Clutch Power A4 CE Row 8 Cutch Power Ag
Bl Not Used - Plug = L Mat Lsed - Plug =

D - Weatherpack 6 pin Receptacle

E - Weatherpack 6 pin Receptacle

From Function To From Function To
AT A4 BA AT AL4 BA CA
() around L':ﬁ..if_:lll.-'-"u i EA Ground IJ.»'-"..JI A.E.;-'-"«,r;.-'-".,l:'-".
[§] 1 Fowe 9 Clutch Power A1 EB | Row 13 Clutch Power AlE
B | Row 10 Clutch Power Al72 EC | Row 14 Cluteh Peaweer A17
DD | Row 11 Outeh Power Al3 ED | Row 15 Clutch Powsser A1
DE | Row 12 Cluteh Power AlS EE | Fow 16 Clutch Power Al9
DF Mot Lised - Plug - EF Mot Used - Plug --

F - Weatherpack & pin Receptacle

G - Weatherpack & pin Receptacle

From Function To From Function To
AT Al4.BACA AT.A14,
i Ground rm.r:iénﬁn,ﬂ\ A ki [B-F)&, HA, 1A
FB | Row 17 Clutch Power A20 GE | Row 21 Clutch Power a2
FC | Row 18 Clutch Power VS| GC | Row 22 Clutch Power A5
FO | Row 19 Clutch Power A2 GD | Row 23 Clutch Power A26
FE | Row 20 Clutch Power 23 GE | Row 24 Clutch Power AT
FF Mot Used - Plug - GF Mot Used - Plug

H - Weatherpack & pin Receptacle

From Function To
A AL
A N
H Ground (B-GJA, 1A
HE Row 25 Clutch Power A2E
Hi Row 26 Clutch Power A24
HO Row 27 Clutch Power A30
HE Row 28 Clutch Pawer A31
HF Mot Used - Plug -

| - Weatherpack & pin Receptacle

From Function To
A Grownd 'ﬂi:;:-li:-:
1B Rovw 29 Clutch Power A32
IC Row 30 Clutch Power A33
[B] Row 31 Clutch Power A34
IE Row 32 Clutch Power A35
IF Mot Used - Plug --
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Agleader SureStop Adapter

Harness

Part &
727118

A - Molex 16 pin Plug

1 2"

Pin No. Function Ta
1 Fow 1 Cluteh Power | CB
z Row 2 Clutch Power | CC
3 Bow 3 Cutch Power | CD
4 Row 4 Clutch Power | CE
& Bow 5 Cluteh Power | DR
G Row & Clutch Power | DC
7 Fow 7 Cluteh Power | DD
B Row & Clutch Power | DE
g Row 9 Clutch Power | EB

10 Row 10 Clutch Power | EC
11 Row 11 Cluteh Power | ED
12 Row 12 Clutch Power | EE
13 Row 13 Clutch Power | FB
14 Row 14 Clutch Power | FC
15 Row 15 Clutch Power | FD
16 Row 16 Cluteh Power | FE

B - Deutsch 2 pin Plug

Pin Na. Function To
Ground IC-Fi A
Mot Lised - Plug
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Agleader SureStop Adapter Harness

Continued

C - Weatherpack 6 pin Receptacle

Pin No. Function To
CA Ground Bl
CB Row 1 Clutch Power Al
CcC Row 2 Clutch Power A2
CD Row 3 Clutch Power A3
CE Row 4 Clutch Power A4
CF Not Used --

D - Weatherpack 6 pin Receptacle

Pin No. Function To
DA Ground Bl
DB Row 5 Clutch Power A5
DC Row 6 Clutch Power A6
DD Row 7 Clutch Power A7
DE Row 8 Clutch Power A8
DF Not Used --

E - Weatherpack 6 pin Receptacle

Pin No. Function To
EA Ground Bl
EB Row 9 Clutch Power A9
EC Row 10 Clutch Power Al0
ED Row 11 Clutch Power All
EE Row 12 Clutch Power Al2
EF Not Used --
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Adapter Harnesses

Part #
727120

].EII

B

A - Weatherpack 2 pin Plug

Fin Mo. Function To
A8 Clutch Power Bl
AR Clutch Ground B2
AL Clutch Ground B2

B - Deutsch 2 pin Plug

Pin Ma. Fumction To
1 Clutch Power Ay
B2 Clutch Ground | AB, AC
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Part &
727121

110 »

[ —1 |

A - Weatherpack 3 pin Plug

Pin No. Function To
Al Clutch Power B
AR Clutch Ground EB
& Cluteh Ground BB

B - Weatherpack 2 pin Plug

Pin No. Function Ta
B Clutch Power Al
BE Clutch Ground &8




Radar Adapter Harness Auxiliary Power

John Deere 30 series Tractors Extension Cable
T & a Part #
727126

Part #
/‘{/r 727122
Er
%
g
g
25'
m e

A - Amphenol Ecomate 6+PE Male o
Pim Mo. Function Ta

1 Radar Signal B2 i1

2 Mot Used = A | - 8

3 Mot Used

1 Not Used - ]

< Not Used - A - Weatherpack 2 pin Receptacle

6 Mot Used - Pin No. Function To

7 Grounmd Bl | M P'Cl'ﬁ"!:r +12'I‘I' H«'DI

\ AR Ground BE
B - Amp 4 pin Plug

Pin No. Function To B - Weatherpack 2 pin Plug

1 Ground Al Pin No. Function To

2 Radar Signal Al A Power +12% A

3 Power Jumper B4 BB Ground AR

4 Fower Jurmipser B3
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Radar Adapter Cable

Case MX & STX series

Part #

727139

| &8

A

A - Britax Universal 2 Pole

From Function To
A .t_]uts_.id.& Gﬁ:und B1
A Center Signal B
B - Amp 4 pin Plug
Pin No. Function To
Bl Ground A Quitside
B2 Signal A_Center
B3 Power Jumper g

15'

Clutch Harness

Extension Cable

SN

|

13d pav|

1

al

Part #
727133

A - Weatherpack 6 pin Plug

From Fumction To
A Girownsd BA
AR Fow 1 Clutch Power BB
AL Row 2 Clutch Power B
Al Fomw 3 Clutchs Power 2103
AE Row 4 Clutch Power 13
AF N ot Used

B - Weatherpack 6 pin Receptacle

From Functicn To
BA Girownd | AA
BB Row 1 Clutch Power | AR
Bl Fow 2 Clutch Power | AL
BD Fow 3 Clutch Power | Al
BE Fow & Clutch Power AE
BF Mot Used-Plug | -
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Height Sensor

Extension Harness

Part #

727116

iy
o

bd I

|

i,

A - Weatherpack 3 pin Plug

N

Fin Mo Funiction To
Al Height Signal BA
AR Sensor Ground BE
Al Sensor Power BC

B - Weathe rpa ck3 |.'lil'l HEEEFtﬂClE
Pin Mo. Function Ta
Ba Height Signal Al
EE Sensor Ground AR
BC Sensor Power Al
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DB9 Serial Extension Cable

15'

P
Py
’” S

A B extension version is available as well.
Part Number 727140,
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Part #
727140

A - Male DB9
Pim Mo, Function To
1 Mot Used Bl
2 TXB B2
k! RX B B3
| Mot Used Bd
5 Signal Ground | BS
& Mot Used BG
7 Mt Lsed B7?
B Mot Used B2
3 Mot Usad B4
B - Female DB9
Pin No. |  Function To
1 Mot Used Al
2 X B A2
3 R B A
4 Mot Lsead Ad
5 Signal Ground | AS
[+] Mot Lsed Ab
7 Mot Used Al
-] Mot Lsed Fet
9 Mot Used Ag
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