DeltakForce

Guia del Operador de Delta Force
Para Displays Gen 3 20/20
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Configuracion y funcionamiento del sistema

Hay cuatro requerimientos para el funcionamiento del Sistema DeltaForce:

1. Debe haber una fuente de velocidad

2. El interruptor Master Plant en el Modulo de Control de Cabina debe estar en la posicion hacia arriba.

3. La sembradora debes estar descendida.

4. DeltaForce debe estar habilitado.

Requerimientos de Presion Hidraulica

1. El Sistema hidraulico debe brindar una Presion de Alimentacion mayor que 2250 psi, una Presion de Re-
torno menor que 100 psi, y una Presion de Elevacion entre 200 psi y la presion de alimentacion

Advertencias de seguridad

Toda vez que un control de producto sea configurado
en el display 20/20, el sistema requerird un Modulo
de Control en la Cabina (CCM) y le pedira al usuario
alternar el interruptor Master Plant en el CCM antes
que todo control de producto pueda utilizarse. Esta
advertencia se activa cada vez que el sistema se pon-
ga en funcionamiento, y cuando el sistema a recorrido
mas de 800 metros.

i Safety Warning

WARNING!

Nota: esta advertencia de seguridad solo aparecera en
el software 2020.1.x y los més recientes

Master

Si no se instala un CCM, el botén de cancelacion puede utilizarse para evitar esta advertencia. El sistema de
control no operara hasta que el interruptor Master Plant sea alternado. Este icono estard presente en el boton
de estado en la parte superior derecha si la Advertencia de Seguridad fue evitada usando el boton de cancela-
cion.
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Configuracion del Monitor para DeltaForce

Configuracion Version | 202112 00"
PaSO 1: Lote Sembradora 9,45 mde ancho |18 Surcos  Lotes
Lote 3 oo e Productos
Surcos Activos
Configure DeltaForce como el sistema Fuerza g [ tesacen BRny e

Tz a0 Il A I o o ) 2 s N = e e

Sistemas

@ Soybeans Variedad

Navegar por la pagina de ajustes de la sembradora y plagnosice

Datos

Cultivos

seleccionar “Configuracion” — “Equipo”

Inicio 73

: 0,0 3:16 pm
on quip erf Fuerza Descendente !

Paso 2:

Sistema de fuerza descendente Tipo de sensor de fuerza descendente Perfil Sembradora ~
DeltaForce Celda de Carga Deere
General

Siembra

Navegar por la Seccion Fuerza Descendente del
perfil de la Sembradora.

Deteccion de Suelo

Cierre

Nota: en los softwares 2020.0.x y anteriores, esta i —
puede localizarse debajo de la pagina principal del
perfil de la sembradora.

Sembradora

Reset System Inicio 7

Paso 3:

Presionar “Sistema de Fuerza Decendente” y luego seleccionar “DeltaForce”.

Sistema de fuerza descendente Cancelar

Ninguno Solo Monitoreo

Si el monitor no esta conectado a la sembradora o no se esta comunicando con DeltaForce, DeltaForce estara
en color amarillo luego de seleccionarse, indicando que el monitor no esta disponible para comunicarse con
el sistema.
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Paso 4:

Una vez que DeltaForce ha sido configurado como Sistema de Fuerza Descendente. Seleccionar el correcto

Tipo de sensor de fuerza descendente.

‘ Tipo de sensor de fuerza descendente

Sensor de carga Deere 2100 <2015

Paso 5:

En la pantalla de inicio de DeltaForce el botén de
con-trol aparecera sobre el lado derecho de la
pantalla, en las pestanas Estandar y Metricas. Esta
desplegara los Ajustes de Fuerza Descendente y el
valor objetivo de DeltaForce. Utilizar este boton para
acceder a la pagina de control de DeltaForce. Para
mas informacion ver la seccién de Control de
DeltaForce.

Con iguracion DeltaForce

Navegar en “Configuracion” - “Sistemas” - “Fuerza
Descendente”.

La configuracién predeterminada de DeltaForce fun-
cionard apropiadamente para la mayoria de las situa-
ciones. Ajustar configuraciones solo de ser necesario.
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Cancelar

Sensor de carga Deere 2100 2015+

Pl tion

37.9
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Boane | e
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s » Down Force 0,05

ontrol de

C
1 29 4 |5 3 7 i R Se

 Ubicaciones de Modulo Seeding

Cierre
Soil Sensing
Sensor de Levante

Radar

Toque "Afiadir Harware" debajo para afiadir y configurar un hardware conectado.

Afadir Hardware
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Agregado de Hardware

Presionar ‘Afiadir Hardware’ y seleccionar ubicaciones de instalacion de surcos para los solenoides
DeltaForce y Celdas de Carga.

Nota: Esto solo es requerido en el software 2020.1.x y mas nuevos.

Down Force 0,0

Control de
T 2 I I I e I o 2= sl el T BB | secciones

(@l o lofloloflolololololololololololololol] Sending
[ olololololololololololololololololol

[P Solenoide Asignar Modulos ] Load Sensor Asignar Modulos s Ubicaciones de Modulo

Surcos Activos con Control DeltaForce. Fuerza aplicada minima Fuerza aplicada maxima

Cierre

Afiadir Hardware Cancelar )

Solenoide Load Sensor SollSensing

Configuracion avanzada
Sensor de Levante

Radar

PDM

Solenoide [ Load Sensor Inicio 7

Modo Elevacion

* El modo automatico es la configuracion predeterminada y el sistema ajusta la cantidad de fuerza de eleva-
cion segun las necesidades de la fuerza descendente de cada surco. Es raro que este ajuste necesite alguna
vez ser cambiado.

* El modo manual permite al usuario establecer una fuerza de elevacion manual constante mientras sigue
desarrollando DeltaForce en modo de control automatico. Ajuste la fuerza de elevacion en la pagina de con-
trol DeltaForce. No utilice el modo manual a menos que lo indique el departamento de asistencia técnica de
Precision Planting.

Nota: Los cilindros DeltaForce deben superar la fuerza de elevaciéon para mantener la unidad de fila en el suelo.

Los objetivos de elevacion manual excesivos pueden comprometer la capacidad del sistema para mantener
contacto con el suelo.

Filas de control de DeltaForce activas: determina los surcos activos para DeltaForce. Esto tipicamente
solo se cambia cuando DeltaForce no esté instalado en todos los surcos (deshabilite los surcos que no tienen
DeltaForce instalado).

También serd aplicable en sembradoras con unidades entre surcos. Por ejemplo en una Sembradora Kinze
con unidades de surco empujadoras y extractoras, las unidades empujadoras estan designadas como “Derecha”
en el monitor y las unidades de surco extractoras estan designadas como “Izquierda”.

En la John Deere 1790 con un nimero impar de total filas (por ejemplo, 12/23 o 16/31) los surcos de maiz se etique-
tarian como surcos “impares” y los surcos de poroto como “pares”.En la misma sembradora con un niimero par de
filas totales (ej. 12/24 o 16/32) las filas de maiz estan etiquetadas como “pares” y las filas de porotos como
“impares”.

Nota: Las filas que se han desactivado en el perfil de la sembradora también tendran el DeltaForce desactivado y no debe
ria deshabilitarse también en la pagina de DeltaForce Systems.

Ejemplo: si los surcos impares se han desactivado en el perfil de la sembradora, el Control de Surco Activo
de DeltaForce se establece en Impar, entonces los surcos pares (cada dos surcos) de los surcos tendran el
DeltaForce deshabilitado.

Unidades: seleccione en qué unidad (libras o PSI) se mostraran los valores de DeltaForce. Libras (Ibs) es la
unidad predeterminada.
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Fuerza minima aplicada: la cantidad minima de fuerza que se puede aplicar a cada unidad de surco. La
configuracion predeterminada es -450 libras. Este valor se puede configurar de -450 a 0.

Fuerza maxima aplicada: la cantidad maxima de fuerza que se puede aplicar a cada unidad de surco. La
configuracion predeterminada es 650 libras. El valor puede oscilar entre 0 y 650.

Configuracion avanzada: contiene una configuracion que permitird al usuario deshabilitar la presion
baja. Ventana emergente DeltaForce.

Nota: Si esta ventana emergente esta desactivada, Delta Force no alertara al usuario sobre condiciones de
baja presion. Las condiciones de baja presion hidraulica limitaran el rendimiento de Delta Force.

Celdas de Carga
.y . R ? - & 9DAM
Navegar en “Configuracion” — “Diagnostico” — ' 59 7 Lowd Cel s
“Celda de Carga” or| P | e[ Ty | e
B i Show Rows
Esta pagina también muestra informacion sobre la . : : e

celda de carga como el control para poner a cero y i

vDrive Insecticide

deshabilitar las células de carga.

Los valores de la celda de carga se pueden poner a - - ' 249 J—
cero presionando el Boton “Poner a cero todo” en la T oo
parte inferior de la pagina. Aseglrese de que la : s
sembradora esté levantada al poner a cero la carga L

células.

Lectura (libras): muestra el peso actual que se mide
en cada fila individual.

Fuente del sensor: identifica el tipo de modulo al que esta conectada la celda de carga.

Estado: muestra el estado de cada celda de carga. Seleccionar una fila en la columna de estado le permitira
operador deshabilitar (ignorar) la celda de carga en ese surco. Para activar una celda de carga que ha sido
ignorada, seleccione esa fila en la columna de estado.

Valor de referencia: este es un valor que se utiliza para dar a una celda de carga un verdadero cero. Una
referencia saludable es que el valor sea entre 28 y 36. Los valores de referencia variaran en la sembradora,
pero todos deben estar dentro de este rango.

Nota: Si se ignora una celda de carga, ese surco controlara DeltaForce al 80% de todos los demas surcos correctamente
operativos.
Nota: Si el sistema sospecha de un problema con un sensor de carga, automaticamente ignorara ese sensor de carga.

Factor de calibracion: el factor de calibracion se completard automaticamente segin la marca de la sem-
bradora y el modelo seleccionado y el tipo de sensor de fuerza descendente (DownForce).

Factores de Calibracion para cada tipo de celda de carga:

Celda de carga Unidades de surco Factor de calibracion

725580 John Deere XP (1740, 1745, 710) 85
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725866 John Deere MX5 85
725580 Crucianelli Gringa Precision y Plantor 74
725580 Agrometal TX Mega y TX Pivot 68
712011 ERCA G6 Grueso 175
712011 ERCA G6 Fino 200
712012 Pierobon 10880/2B/3B/Turbo P y Turbo S 157
712013 Ascanelli 82

Interruptor de Elevacion

Uno de los requerimientos para que todos los productos de control funcionen es la necesidad de instalacion
de un interruptor de elevacion y lectura de descenso.

Configurar los interruptores de elevacion seleccionando “Agregar Hardware”. Seleccionar el tipo de in-
terruptor (es) a conectar. Un sumario de ubicaciones del interruptor de elevacion se mostrard en la parte
superior de la pantalla.

Nota: la configuracion de las ubicaciones de interruptor de elevacion de fila solo se requiere en los
softwa-res 2020.1.x y mas recientes.

0,04

Sensor de Levante

s Control de
i 20 50 A =0 ) I I (e O 2 I il 2 ) L R | seciiores

* Ubica Modulo Seeding

Estado actual Fuerza
Descendente
Levantada

Cierre

Anadir Hardware Cancelar ‘

Soil Sensing Presionar Boton Switch de Levante Sensor Levante montado en chasis ‘

Toque *Afiadir Harware" debajo para afiadir y configurar un hardware conectado

Afadir Hardware (+ Inicio

Interruptores de elevacion con boton pulsador

Seleccionar cuales filas poseen interruptores de elevacion con botdn pulsador, luego presionar “Continuar”. En
la pagina de configuraciones, seleccionar si el boton pulsador esta deprimido (empujado) cuando es elevada o
descendida. La calibracion no sera necesaria de realizar para los interruptores de elevacion con boton pulsador.

y Ky 2 ~ . 0,0m 3:27 pm
Presione el Boton Sensor de Levante ! - Configuracio Sistemas Presione el Boton Sensor de Levante ! Lv_

Auses Configuacon

Ubicacion Ajustes

Ubicaciones

Estado Deprimido

Seleccionar Todos Limpiar Seleccion

Atras Continuar
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Sensor de Levante montado en el chasis

Para un sensor montado en el chasis, configurar la ubicacion del conector en la PDM. Una vez que la
PDM esta seleccionada como ubicacion, el sistema deberd calibrarse para la posicion Levantada y Bajada.

0,00

Sensor Levante montado en chasis

‘Sensor Levante montado en chasis Configuracion de Ubicaciones

Sensor de Levante

Control de
3 [F5 (ol Wl 2 [t 7 5 el 7 Bl secciones

Sensor Levante montado en chasis Ubicaciones Seeding

Y Sensor nte montado en chasis Asignar Modulos e Ubicaci
Fuerza
Descendente

PDM

Estado actual Porcentaje Actual Estado de Calibracion

Levantada 0% Personalizado Cierre

Porcentaje Bajada Porcentaje Levantada Porcentaje Siembra Soil Sensing

Ejecutar calibracion [ J Borrar calibracion

Limpiar Seleccion
o Toque "Afiadir Harware" debajo para afiadir y configurar un hardware conectado.

Sensor Levante montado en chasis % Afiadir Hardware (F Inicio 7

Sensor de Levante

Calibrar el Sensor de Levante 2 [ 28 I I (s e I (e ol e 2 = e e e e g:ggzlnies
. ., b - -

Para completar la calibracion del sensor de levante, e E——————————————y —
presione el botén “Ej ecutar Calibracién” en la parte Estado actual Porcentaje Actual Estado de Calibracion D
inferior de la antalla Levantada 0% Personalizado Cierre

p : Porcentaje Bajada Porcentaje Levantada Porcentaje Siembra Soil Sensing
Siga las instrucciones en pantalla para las diferentes
posiciones en las que debe estar la sembradora. Los Sectarcalbrcion €7 | Borarcalbracon
reSUItadOS se mOStraran cn la paglna prlnCIPal del Toque *Afiadir Harware" debajo para afiadir y configurar un hardware conectado.

Sensor de Levante. S p—— ER

Para problemas con el Sensor de Levante que no
calibran o no funcionar correctamente, consultar la Guia de Resolucion de problemas para sensores de
levante en el Manual de servicio del distribuidor.

Después de que se haya completado una calibracion, verifique que el sistema esté¢ leyendo el Sensor de
Levante correctamente observando la informacion de “Estado actual” en la pagina del Sensor de Levante.

Asegurese de que el “Estado actual” sea correcto al bajar y levantar la sembradora.

La entrada manual de valores se puede realizar seleccionando los botones “Porcentaje Bajada”, “Porcentaje
Levantada” o “Porcentaje de Siembra” e ingresando un valor.

Para borrar la calibracion actual, presione el boton “Borrar Calibracion” ubicado en la parte inferior de la
pantalla.
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Radar

Se recomienda recibir una lectura de velocidad de
un radar montado en un tractor cuando se ejecuta
un control de producto. La pagina Estado del Radar
permite al operador calibrar el radar.

Seleccione el boton “Calibrar radar” en la parte
inferior de la pantalla y luego siga las instrucciones
en pantalla.

El proceso de calibracion requerira una buena sefial
de GPS, ademas de que el operador conduzca en li-
nea recta durante al menos 100 metros a una
velocidad constante de 6.5 km/h o mas.

Pulsos por Metro

Estado

Calibrar radar [

Control de
Secciones

Seeding

Fuerza
Descendente

Cierre

Soil Sensing

Sensor de Levante

PDM

Inicio

Si ya se conocen los pulsos por metro, ingrese este valor manualmente seleccionando la casilla “Pulsos

por metro”.

PDM

El modulo de distribucion de energia [PDM] debe
configurarse para que los controles de producto que
se conectan a través de la infraestructura de SRM al
operador sean correctos.

Fuente de velocidad de giro: seleccione la fuente de
entrada para calcular la compensacion de giro al
plantar a través de curvas. Seleccione entre “Gi-
roscopio y luego GPS”, “Solo giroscopio” y “Solo
GPS”. “Gyro Only” es la configuracion recomenda-
da.

Nota: Para que el sistema pueda reconocer la aceleracion hacia

PDM

Fuente de la velocidad de giro

Desviacion del giroscopio

Presione para Cero

Velocidad Radar

0,00 km/m

Ubicacion del montaje del PDM

Autoadhesivo arriba

Desfasaje a Cero
50,8 »

Configuracion de Compensacion

Orientacion del montaje del PDM

Velocidad de giro

0.00 oracosss

Velocidad GPS

_ Comunicacion Perdida

Control de
Secciones

Seeding

Fuerza
Descendente

Cierre

Soil Sensing

Sensor de Levante

Radar o

Inicio

adelante rapidamente y comenzar a sembrar correctamente, se debe conocer la posicion del Gyro dentro del PDM. Asegu-
rese de que la ubicacion de montaje del PDM vy la orientacion de montaje del PDM estén configuradas correctamente. De

lo contrario, se degradara el rendimiento.

Ubicacion de montaje del PDM: determine si el PDM esta montado con la calcomania del PDM hacia arri-

ba o si la calcomania en el PDM esta hacia abajo.

Orientacion de montaje del PDM: determine la orientacion de los fusibles. La orientacion se basa en el
operador sentado en la cabina. Los fusibles se pueden orientar hacia adelante, hacia la derecha, hacia atrés o

hacia la izquierda.

955702_5
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“Presione para cero”: use este boton para poner a cero el giréscopo. El girdscopo siempre debe ponerse a
cero al configurar un nuevo sistema. Habra un porcentaje de compensacion cero registrado después de que
el girdscopo se haya puesto a cero. Asegurese de que la sembradora esté recta detrds del tractor cuando
ponga a cero el girdscopo. Si la compensacion de giro parece estar desactivada o si recibe advertencias
sobre el giréscopo, vuelva a ponerlo a cero.

Desplazamiento cero: muestra el desplazamiento cero establecido cuando el Gyro se puso a cero.

Velocidad de giro: muestra el radio de un giro en grados por segundo, del giro que se lee en el giroscopio
mientras gira. Este es el grado que se utilizara para la compensacion de giro.

Con iguracion de compensacion: presione este boton para ajustar la compensacion de giro.

Activado: esta es la configuracion RECOMENDADA y predeterminada para todos los sistemas SRM.
En esta configuracion, tanto el control como la monitorizaciéon se basaran en la velocidad de cada
surco individual. Por ejemplo; todos los surcos mantendran un espaciado de semillas constante
alrededor de las curvas.

Solo control: cada surco controlard su propia velocidad calculada y mantendrd un espaciado de
semillas constante. Sin embargo, el informe solo mostrara una poblacién basada en el centro de la
sembradora. Habrd una poblacion mas alta en los surcos exteriores y una poblacion mas baja en los
surcos interiores de la curva.

Solo monitor: el control de todos los surcos se basara en el centro de la sembradora. Sin embargo, los
informes mostraran una poblacion basada en la distancia recorrida por cada surco individual. Dando
como resultado una poblacién mas alta para lossurcos interiores y poblaciones mas bajas para los
surcos exteriores.

Apagado: tanto el control como la supervision se basaran en la velocidad del tractor. El espaciado de
semillas estard mas cerca en el interior de la curva y mas separado en el exterior de la curva.

Velocidad del radar: muestra la velocidad que se lee en el radar. Presione este boton para ir a la pagina de
estado del radar.

Velocidad GPS: muestra la velocidad que se lee del GPS. Presione este boton para ser dirigido a la pagina de
Comunicacion GPS.

Control DeltaForce

5 H15AM
Metrics Large Map ) 58 & £

mph I

El boton de control del sistema DeltaForce controla el " Fopon
sistema y muestra el estado. Si este boton no se 37.9
encuentra en la pantalla de inicio, consulte la Guia del
operador de 20 | 20 para obtener informacion sobre
coémo configurar la pantalla de inicio.

Population Full [T] = Population

Si el sistema Delta Force esta deshabilitado, el botén ot 100~ RPN Detarore
de control Delta Force estard rojo y mostrara Desha- : - —

pilitado. ETLEIENTTETTLAEITFRTERITT
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Si el sistema Delta Force esta habilitado, el boton de
control mostrard el ajuste DownForce y el valor objeti- DeltaForce
vo de Delta Force. —

CONFIGURACION OBJETIVO

Control | Down Force

Presione el boton DeltaForce Control para acceder a
las paginas de control. Utilice la pagina de control para
ajustar el objetivo automatico o controlar manualmente
el sistema DeltaForce. Use los botones en del angulo
superior derecho para habilitar o deshabilitar el sistema
DeltaForce.

Configuracion

Inicio 7

Control de objetivo automadtico: establezca un valor objetivo de peso que el operador desea mantener entre
el suelo y las ruedas limitadoras de cada surco. El sistema ajustara la fuerza aplicada y / o la elevacion
segun sea necesario en cada surco de forma independiente entre si para mantener el valor objetivo que fue
establecido.

Todos los ajustes de DeltaForce se basaran en las lecturas de la celda de carga que miden el peso en cada
rueda limitadora. Seleccione entre: Baja, Estandar, Alta o Personalizado.

Nota: Para obtener recomendaciones sobre como configurar Delta Force y qué configuracion automatica usar, consulte
la seccion de este manual sobre como configurar Delta
Force.

Control | Down Force
Baja: el objetivo liviano pesa 23 kilos. Lo que signifi- Objeto e

ca que el sistema apuntara a 23 kilos de fuerza entre la

rueda limitadora y el suelo. s ow w0

bl 0 | L L0 L gigemakea 0

- .

Alta Personalizado

Configuracion

Inicio ¢ Atras
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Estandar: el objetivo estandar es de 45 kilos.

Esta es la configuracion predeterminada.

Pesado: ¢l objetivo pesado es de 68 kilos.

Personalizado: este modo de control permite al ope-
rador establecer cualquier valor objetivo (hasta 88
kilos) mientras mantiene el control automatico. Utilice
las flechas mas y menos para ajustar el valor objetivo.

El sistema DeltaForce también se puede operar en
modo manual. Este modo de control permite al opera-
dor designar una fuerza deseada para que el sistema la
mantenga. Se pueden ingresar tanto un valor de Fuerza
de elevacion como de Fuerza descendente.

Cuando se usa el modo manual, las lecturas del sensor
de carga no se tienen en cuenta y todos los cilindros
aplicaran una sola fuerza a todas las filas hasta que el
operador las cambie manualmente.

Utilice las flechas mas y menos para ajustar los objeti-
vos de fuerza de elevacion y descenso. La fuerza neta
aplicada se mostrara en la parte superior de la pantalla.

Sistema kPa muestra la lectura actual de kPa del sensor
de presion ubicado en el colector de elevacion Delta-
Force.

9557025 13

Control | Down Force

DeltaForce Objetivo 4 5 kg

Objetivo Manual

5 1 18 25 32 39 41

e | LA 11 [

- n

Personalizado

Configuracion

Inicio 7

0,0 334pm

M Desact...

Control | Down Force

DeltaForce Objetivo 68 kg

Objetivo Manual

5 1 18 25 32 39 4

bt |0 L L Al ] Ciemakea ()

Baja Estandar

Configuracion
Alta Personalizado
Inicio 7

0,04 335pm

i

Control | Down Force

DeltaForce Objetivo 23 kg
5 11 18 25 k73 39 41

bl o Lo Lo L

Objetivo Manual

SistemakPa ()

Baja Estandar

Configuracion {0
Alta Personalizado
Inicio 7 Atras

0,04

Control | Down Force

Objetivo Automatico
DeltaForce Objetivo 4 5 kg
SistemakPa ()

Fuerza de elevacion objetivo

Fuerza descendente objetivo

Configuracion

Inicio 73 Atras
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Si el sistema DeltaForce no esta funcionando y se han cumplido todos los requisitos para su funcionamiento,
use la Tabla de Resolucion de problemas en el Manual de servicio del distribuidor para obtener ayuda.

Como configurar DeltaForce

Cuando DeltaForce se habilita por primera vez en modo estandar es a 45 kilos. Si DeltaForce se instala en
una sembradora John Deere, Kinze o White, el modo estdndar es un punto de partida razonable al sembrar a
8 kilometros por hora. Al sembrar mas rapido, es posible que se necesite un objetivo mas alto. Si DeltaForce
se instala en una sembradora CaselH, el modo pesado (68 kilos) es la configuracion inicial recomendada.
Esto se debe a que el estilo de rueda reguladora de didmetro interior reducido (RID) permite una mayor
fluidez del suelo entre los discos de apertura y las ruedas limitadora.Un objetivo de DeltaForce aumentado
asegurara que el suelo a lo largo del RID esté adecuadamente firme y no permitira que el suelo seco de una
pared lateral desmoronada caiga en el surco. Este principio también se aplica a las ruedas reguladoras RID
en la sembradora de un fabricante de equipo diferente.

Desde una perspectiva agronémica, si es la primera vez que se ejecuta DeltaForce; errar por el lado de
pesado es demasiada carga de descenso. Si bien tanto la compactacion (carga excesiva) como las semillas
sembradas poco profundas son eventos que restan el rendimiento, las consecuencias de sembrar semillas
poco profundas son mayores que perder una (s) fila (s) alrededor de una espiga debido a la compactacion
del suelo.Una vez que se completa la primera pasada, observe las dos primeras herramientas que se
enumeran a continuacion (métricas 20/20 y mapeo de alta definicion) para ayudar a mantener un contacto
con el suelo cercano al 100%. Una vez que esto se logra o aproximadamente, comience a evaluar el surco y
excave hasta la semilla. A continuacion se muestra un analisis en profundidad de cada herramienta.

Porcentaje de contacto con el suelo (20 | 20): en la pagina de inicio del 20 | 20 hay un cuadro que muestra
un porcentaje de contacto con el suelo. Este es el porcentaje de tiempo que las ruedas limitadoras empujan
contra el tope de profundidad. Este nimero se actualiza cada segundo en funcioén de un promedio movil de
tres segundos por hilera y luego se promedia en toda la sembradora. El objetivo es mantener el 100% de
contacto con el suelo. Si el contacto con el suelo no esta cerca del 100%, el objetivo de DeltaForce debe
aumentarse hasta que se acerque al 100%. Dependiendo de las condiciones del campo, es posible que no se
pueda obtener el 100% de contacto con el suelo. Por otro lado, el hecho de que se logre el 100% de contacto
con el suelo no significa que este sea el ajuste adecuado. Puede ser necesario un ajuste mas ligero si se utili-
za una fuerza excesiva y el surco revela compactacion. Es posible que se necesite un ajuste mas pesado si se
necesita mas firmeza del suelo.

Uso de mapeo de alta definicion: el mapa de alta definicion Down Force muestra lecturas de pesaje en el
campo. Esto se puede usar para buscar cualquier unidad de surco que muestre constantemente una pérdida
de contacto con el suelo, como se representa con un punto azul. Si estos puntos aparecen con frecuencia en
el campo, considere aumentar el objetivo de DeltaForce.

Mirar el suelo: investigar el surco es vital para establecer correctamente la carga de la fuerza. Después de
seleccionar una configuracion de carga descendente, conduzca unos cien metros con el sistema de cierre
sostenido en algunos surcos.
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El surco ideal deberia haber formado paredes laterales que no se desmoronen sin ser tocadas. Si se manipulo
la pared lateral o se aplicod presion, la pared lateral deberia comenzar a colapsar o hundirse de abajo hacia
arriba.

Si la excavacion revela paredes laterales resbaladizas o desarrollo de brillo, estos son buenos indicadores de
la humedad presente en el surco que podria causar compactacion. Esto es algo a tener en cuenta al encontrar
la configuracion adecuada. La semilla también debe colocarse a una profundidad donde haya una capa de
humedad constante en ambos lados.

Por ultimo, si se configurd el sistema de cierre, deberia ser dificil intentar retroceder y cavar para encontrar
el surco. Si una evaluaciéon en el suelo muestra que la configuracion deberia ser mas ligera, el operador
debera volver a evaluar si estdn lo mas cerca posible del contacto con el suelo al 100%.

Tenga en cuenta que el 100% de contacto con el suelo es simplemente el punto en el que el sistema de carga
descendente ha activado el tope mecéanico de profundidad en una unidad de surco. Es posible que se necesite
mas fuerza de firmeza para reafirmar la pared lateral y mantener el surco abierto durante toda la pasada de la
unidad de surco. Encontrar el objetivo de DeltaForce correcto requiere encontrar el entorno que forma el
surco para la colocacion optima de la semilla, la estructura del suelo y el desarrollo de la planta.

Ajustes durante la temporada: para optimizar el sistema de gestion de la carga descendente, puede ser
necesario cambiar la configuracion de destino de DeltaForce a medida que cambian las condiciones am-
bientales y del suelo. Un ejemplo que puede ayudar a ilustrar este punto es un evento de lluvia significativo.
Seria razonable pensar que puede ser necesario un ajuste mas ligero para seguir formando el surco adecuado
después de que ocurra el evento. Aunque los factores en el campo pueden cambiar, las formas de evaluar la
configuracion adecuada seguiran siendo las mismas.

Los mapas HD y las métricas del monitor mostraran informacion sobre el productor que seria dificil de ver
en el campo. La excavacion y la evaluacion del surco mostraran condiciones que no serian visibles en un
mapa. Por lo tanto, para obtener los mejores resultados, un productor debe equilibrar el uso de estas herra-
mientas. Aunque los mapas 20 | 20 y HD son herramientas utiles, ningiin nimero en un mapa puede reem-
plazar la verificacion en el suelo para asegurarse de que se esta formando un buen surco. Es concebible que
un mapa muestre una minima / nula pérdida de contacto con el suelo o un exceso de carga descendente y
aun asi no sea el objetivo apropiado. Por ejemplo, un informe de campo puede mostrar un 100% de contacto
con el suelo, pero la excavacion en el suelo revela (compactacion de paredes laterales o) paredes de surcos
que se desmoronan.

Pantalla de inicio

En el cuadro Metricas Fuerza Descendente, el monitor mostrara el margen, el contacto con el suelo y las
lecturas mas baja y mas alta del perno de peso.
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Margen- La lectura de celda de carga mas baja medida en un
periodo de tiempo determinado en cada fila (varia con el siste-

‘Fuerza Descendente

ma de fuerza descendente instalado). El valor de Margen que (- o L
r .
se muestra en el botén Down Force de la pantalla de inicio _ ha gt 68 kg
es un promedio de este valor en todas las filas equipadas con ‘Contacto ST
celdas de carga en la sembradora. Suelo 100 %
9 22.11753 14

Contacto con el suelo: el porcentaje de tiempo que el siste-

ma puede confirmar que las ruedas reguladoras han alcanzado el tope de profundidad, lo que generalmente
indica que la unidad de hilera estd sembrando a la profundidad a la que se ha fijado. Esto se calcula por el
porcentaje de tiempo que la celda de carga mide 20 libras o més.

5.4 & 855AM

Down Force
mph i

DMC Auto Scroll
T 24 E3 A8 S8 WA 7 K8 | OH F110H ST i1 181 i1 Mt 6 i (181 1191 201 2011 1228 231 24 Disabled

Row Details

Margin  50.0 Ibs -

Population

Ground
Contact Singulation

Insecticide
Net

Applied 500 Ibs -
Force

0.00 Ibs - Good Ride

-250 |bs -
Vacuum

lied Net Force

€
642 lbs

Surco bajo y alto: muestra las lecturas de los sensores de carga promedio para los surcos mas bajo y mas
alto.

Seleccione la métrica Fuerza Descendente para ver la informacion de la celda de carga surco por surco.

Esta pagina muestra el Margen, el Contacto con el suelo y la Fuerza neta aplicada para cada surco que tiene
una celda de carga. La Fuerza neta aplicada, la Fuerza de elevacion aplicada, el Margen y el Contacto con
el suelo promedio de la sembradora se muestran en la parte inferior de la pagina.

Nota: Fuerza neta aplicada es la cantidad de fuerza fijada que se aplica a la unidad de surco.
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Resumen Fuerza Descendente

El Resumen de la Fuerza Descendente muestra in-
formacidn surco por surco para el valor promedio de
la Fuerza Descendente (segiin lo determinado por la
celda de carga), el Margen, el Contacto con el suelo y
la Calidad de conduccion. Estos valores son
promedios para todo el campo o la ultima pasada por
el campo para cada fila individual.Los promedios de
anchos de las sembradoras estan disponibles en la
parte inferior de la pantalla. Para acceder al Resumen
de fuerza descendente, seleccione uno de los
contadores de hectareas de la pantalla de inicio.
Luego presione “Resumen de Fuerza Descendente”
en el panel de navegacion.
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Mapa

7.3 & 10zem
mph 1N

o DR
Down Force [ e oy R H t [T e

Metrics Large Map )

Mapas de DownForce

El mapa Down Force traza las lecturas de las celdas
de carga fila por fila. Cada cuadro del mapa representa
una quinta parte de un segundo y mostrara la lectura
de celda de carga mas baja en ese periodo de tiempo.
Un punto azul en el mapa de Down Force significa
una pérdida de contacto con el suelo. Consulte la
seccion de este manual sobre como configurar Delta- : e ©
Force para saber como utilizar este mapa. seun

DeltaForce:

vDrive Quick Start

Toque la leyenda para editar el rango y el numero de pasos usados para mapear la carga de fuerza descen-
dente.

Mapa de Fuerza Aplicada

El mapa de fuerza aplicada estd mapeando lo que se
le ordena al cilindro que haga surco por surco. A
medida que se necesite mds o menos fuerza para
lograr el objetivo deseado, DeltaForce ajustara
automaticamente la fuerza aplicada para alcanzar el
objetivo. Este mapa mostrara la fuerza aplicada en i
kilos. = L S .

Este mapa puede resultar muy util para diagnosticar AT . AR I it o [T
posibles problemas. Por ejemplo, si una unidad de g - . 1. Ik vorve ek
surco aplica constantemente la cantidad méxima de : =
fuerza aplicada para lograr el contacto con el suelo y
los surcos circundantes no lo hacen, puede haber un
problema mecénico que haga que la unidad de hilera tenga problemas de contacto con el suelo.

mph M

Para obtener ayuda para solucionar problemas de DeltaForce y problemas de fuerza descendente, consulte
las Tablas de diagndstico de DeltaForce en el Manual de servicio del distribuidor.

Al igual que el mapa Down Force, la leyenda del mapa Fuerza Descendente Aplicada se puede ajustar
tocandola y realizando los ajustes deseados. La fuerza maxima aplicada es de 295 Kilos y la elevacion
maxima es de -204 Kilos como se indicé anteriormente.
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Informacion de diagnostico de DeltaForce

Antes de sembrar, asegurese de que toda la informacion de diagnostico de la sembradora sea correcta.
Seleccione “Configuracion” - “Diagnostico”. Todo debe ser verde en la pagina de diagnostico. Si hay un
problema en un surco o surco, se indicard en la pagina de diagnodstico de nivel 1 mostrando el sistema que
tiene el problema en un color diferente del verde.

Color de la leyenda:

Verde: el sistema funciona correctamente y las comunicaciones son buenas. Seleccione “Color de la Leyen-
da” para ver una explicacion de lo que indica cada color.

Amarillo: un dispositivo o subcomponente no esta al 100%.

Rojo: el dispositivo ha fallado o es esperado, pero no se detecta.
Blanco: el dispositivo se detecta, pero no es esperado.

Negro: El surco se ha desactivado en la configuracion de la sembradora.

Gris: el dispositivo se esta detectando, se estd actualizando el firmware o no esté disponible.

| . 10’1 vh B9 12:39 pm
Diagnostico
Reiniciar
modulos

Chequeos de
Funcionamiento

Siembra
Siembra

Fuerza

Descendente ( Fuerza
I:l Descendente

Soil Sensing U
Soil Sensing

Il » Sistema

Registros de Eventos Registros Avanzados Color de Leyenda ==

Nota: Es posible que los médulos se actualicen durante la conexion inicial. Una vez que se completan las actualizaciones,
todos los modulos deben ser de color verde. Si los médulos no son verdes, confirme que el nimero de filas y la confi-
guracion de la sembradora es correcta. Si atin tiene problemas, consulte el Manual de servicio del distribuidor.

El boton Delta Force serd verde si el sistema esta configurado y la comunicacion estd establecida. Si no
esta verde, presionelo para ver los diagnosticos surco por surco del nivel 2 de Delta Force.
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Celda de carga (Kgs): muestra el peso actual que la
celda de carga mide en cada surco individual.

Voltios de solenoide: voltaje que se envia al solenoi-
de que controla la valvula del cilindro DeltaForce.

Presion ordenada: la presion que el sistema Delta-
Force ordena que se aplique en cada surco.

Fuerza ordenada (Kgs): la cantidad de peso en kgs.
que el sistema DeltaForce ordena que se aplique en
cada surco. Los valores negativos representan la
elevaciéon, mientras que los valores positivos
representan la fuerza aplicada.

Lowered

DeltaForce

2,669 psi 6.4mph 5.3 mph " Enabled

5.3 © 903aM

mph

Reset Modules

Show Rows
DeltaForce

Health Checks
SRM

Seed Tube

wDrive ©

Drive Insecticide

Home Back

Fuerza descendente neta aplicada (Kgs): cantidad de peso que el sistema DeltaForce agrega o resta al

peso de la unidad de surco.

En la parte inferior de la pagina de diagndstico de DeltaForce hay un indicador del estado del sensor de
altura, del interruptor principal de la planta y del modo de control. El valor de la presion de suministro es la
lectura de presion actual en la valvula de elevacion del colector de elevacion (la presion debe ser superior a
2250 para un rendimiento Optimo de DeltaForce). Ademads, se muestran las lecturas de velocidad del GPS y

del radar.

Comprobaciones de estado de DeltaForce

Realice siempre una verificacion de estado en el siste-
ma DeltaForce después de la instalaciéon y al
comienzo de cada temporada. Realice los chequeos de
funcionamiento de sembrar.Acceda a la pagina de
verifi-cacion de estado de DeltaForce seleccionando
“Confi-guracion” - “Diagnoéstico” - “Verificaciones de
estado” o presionando el boton de Verificaciones de
estado de DeltaForce en la pagina de diagnostico de
nivel 2 de DeltaForce. Hay dos comprobaciones de
estado de DeltaForce que se pueden ejecutar.

La prueba de purga de aire y la prueba de fuerza aplicada

Cycles DeltaForce valves to purge
air from the cylinders.

3

Chequeos de Funcionamiento

Fallo

Si la prueba falla, el area en la que falld se resaltard en amarillo junto con el nimero de surco en la pantalla

de resultados.
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Siga las instrucciones en pantalla cuando realice las pruebas. A continuacidon se muestra una breve explica-

cion de cada prueba.

Prueba de purga de aire: cicla la presion a cada
cilindro DeltaForce para purgar el aire del sistema.
Es necesario ejecutar esta prueba después de realizar
una instalacion o abrir cualquier linea en el sistema
hidraulico.

El pasador inferior utilizado para fijar el cilindro
DeltaForce al soporte inferior DEBE ESTAR
DESPRENDIDO. Al finalizar la prueba, los
cilindros deben extenderse. Puede ser necesario
ejecutar la prueba de purga de aire varias veces para
purgar completamente el aire del sistema hidraulico.
Inspeccione visualmente cada fila antes de reinstalar
el pasador inferior.

DeltaForce

Prueba avanzada de fuerza aplicada: prueba el estado del sistema hidraulico y mecanico DeltaForce. Ase-
gurese de que todos estén alejados de la sembradora antes de realizar esta verificacion de estado. Durante
esta prueba, las unidades de fila subirdn y luego bajardn, una a la vez, en orden. Esta es una prueba visual: el
operador debe determinar si pasa o no pasa. Si cada fila no sube y luego baja una a la vez en orden, consulte
las Tablas de diagnostico de DeltaForce en el Manual de servicio del distribuidor.

Sin registro de semillas: esto permitira que el sistema asigne la fuerza descendente y la fuerza descendente

aplicada en el 20 | 20 sin datos de semillas.
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